
� Aspectos generales de los accionamientos eléctricos.

� Elementos constitutivos de un accionamiento eléctrico.

Accionamientos eléctricos – Tema VI

•• Un accionamiento elUn accionamiento elééctrico es un sistema capaz de convertir la ctrico es un sistema capaz de convertir la 

energenergíía ela elééctrica en mecctrica en mecáánica, de forma nica, de forma úútil y controlando los til y controlando los 

parparáámetros implicados, como la velocidad, posicimetros implicados, como la velocidad, posicióón o par.n o par.

•• En todo accionamiento elEn todo accionamiento elééctrico se controlarctrico se controlaráá al menos una de al menos una de 

estas 3 variables mecestas 3 variables mecáánicas: nicas: 

•• VelocidadVelocidad

•• PosiciPosicióónn

•• ParPar

•• El control de una variable de salida, puede considerarse como unEl control de una variable de salida, puede considerarse como un

sistema de regulacisistema de regulacióón:n:

•• La regulaciLa regulacióón puede realizarse en n puede realizarse en ““LAZO ABIERTOLAZO ABIERTO””, o en , o en ““LAZO LAZO 

CERRADOCERRADO””..

•• AsAsíí, los accionamientos en lazo cerrado se constituye como un , los accionamientos en lazo cerrado se constituye como un 

sistema de regulacisistema de regulacióón con realimentacin con realimentacióón de sen de seññal.al.
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El sistema mecEl sistema mecáánico o carga es nico o carga es 

empleado para realizar el empleado para realizar el 

trabajo productivo en las trabajo productivo en las 

condiciones de control.condiciones de control.

Sus caracterSus caracteríísticas determinan sticas determinan 

el tipo de motor y el tipo de motor y 

accionamiento que se habraccionamiento que se habráá de de 

emplear.emplear.



� Aspectos generales de los accionamientos eléctricos.
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••El Par resistente se caracteriza por una componente fija,  una El Par resistente se caracteriza por una componente fija,  una 

componente lineal y una componente variable (normalmente componente lineal y una componente variable (normalmente 

cuadrcuadráática), lo que da lugar a las diferentes caractertica), lo que da lugar a las diferentes caracteríísticas de par.sticas de par.

••La caracterLa caracteríística parstica par--velocidad, determinarvelocidad, determinaráá asimismo el asimismo el 

comportamiento de la caractercomportamiento de la caracteríística intensidadstica intensidad--velocidad en el velocidad en el 

motor.motor.

••En consecuencia el estudio de las En consecuencia el estudio de las carcarááctercteríístcasstcas del par resistente y del par resistente y 

los requerimientos condicionarlos requerimientos condicionaráán la solucin la solucióón a adoptar en el disen a adoptar en el diseñño o 

del accionamiento.del accionamiento.
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El sistema de control trabaja El sistema de control trabaja 

aislado del sistema de aislado del sistema de 

potencia, con tensiones e potencia, con tensiones e 

intensidades muy bajas, intensidades muy bajas, 

basado en microprocesadores.basado en microprocesadores.



� Capítulo 2. Aspectos generales de los accionamientos eléctricos.

� Elementos constitutivos de un accionamiento eléctrico.
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El sistema de medida o realimentaciEl sistema de medida o realimentacióón se compone tanto de elementos n se compone tanto de elementos 

externos acoplados mecexternos acoplados mecáánicamente al accionamiento (nicamente al accionamiento (EncEncóóderder, , ““resresóólverlver””, , 

……) como ) como sensoressensores internos de tensiinternos de tensióón, intensidad o potencia. Este sistema de n, intensidad o potencia. Este sistema de 

medida proporciona al sistema de control la medida proporciona al sistema de control la ““RealimentaciRealimentacióón de sen de seññalal””

necesaria para la regulacinecesaria para la regulacióón de la variable de salida del control.n de la variable de salida del control.



� Aspectos generales de los accionamientos eléctricos.

� Funcionamiento en cuatro cuadrantes.
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Cuadrante ICuadrante ICuadrante IICuadrante II

Cuadrante IIICuadrante III Cuadrante IVCuadrante IV

•• Frenado en Frenado en 

sentido sentido 

directodirecto

•• Motor Motor 

girando en girando en 

sentido sentido 

directodirecto

•• Frenado en Frenado en 

sentido sentido 

inversoinverso

•• Motor Motor 

girando en  girando en  

sentido sentido 

inversoinverso



� Aspectos generales de los accionamientos eléctricos.

� Dinámica del sistema motor-carga. Estabilidad.
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•• Para que el punto de equilibrio entre par motor y par resistentePara que el punto de equilibrio entre par motor y par resistente constituya un punto de constituya un punto de 

funcionamiento estable ha de verificarse la condicifuncionamiento estable ha de verificarse la condicióón de estabilidad:n de estabilidad:
•• dTrdTr//ddww > > dTdT//ddww

•• Para que se verifique la condiciPara que se verifique la condicióón de estabilidad, el aumento del par resistente al n de estabilidad, el aumento del par resistente al 

aumentar la velocidad ha de ser mayor que el aumento del par motaumentar la velocidad ha de ser mayor que el aumento del par motor.or.

•• AnAnáálogamente, la disminucilogamente, la disminucióón del par motor al disminuir la velocidad, ha de ser menor n del par motor al disminuir la velocidad, ha de ser menor 

que la disminucique la disminucióón del par resistenten del par resistente

•• A. Punto de funcionamiento estableA. Punto de funcionamiento estable

•• B. Punto de funcionamiento inestableB. Punto de funcionamiento inestable


