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Cada elemento esta contenido en un plano. En un mecanismo desmodromico se f\'
conoce la velocidad y la aceleracién de un elemento, denominado elemento de |
entrada, y se quiere conocer el resto de velocidades y aceleraciones.

Velocidad relativa:

Vp3/1 = Vp3/2 T Vpa/1

Ecuacidon de campo de velocidades:

Para el movimiento absoluto: vp, /1 = V43/1 + W;/1 XAP

Para el movimiento relativo: vpg/,, = Vy3/5 + w3/, XAP

Aceleracion relativa:

ap3/1 = Apz/p T Apy/1 + 203 /1 X Vp3 /7

Ecuacidon de campo de aceleraciones:
Para el movimiento absoluto: apy/; = @45/1 + 0y /3 XAP + @ /1 X(0, /1 XAP)
Para el movimiento relativo: apz,, = a43/; + a3/, XAP + w3/2><(w3/2 XAP)

Estas ecuaciones se pueden resolver graficamente construyendo los poligonos de velocidades y aceleraciones, siempre que el
numero maximo de incégnitas sea de 2. 5
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. @ Se considera un punto A, perteneciente al elemento @ y un punto A; perteneciente al elemento @
jfi? - Ambos puntos estan infinitamente proximos.

Se puede observar que, en el movimiento relativo de @ sobre @, es decir,
cuando el elemento @ se considera fijo, no existe movimiento del punto 4;
respecto del A,. Por esta razén se puede afirmar que tanto la velocidad como
aceleracion relativa son nulas:

Vaz/2 = ay3/2 =0

Por lo tanto:
Vaz/1 = Vazjz + Vaz/1 = Vaz1
‘0—/
Au3/1 = Au3/2 T Axp/1 T 2051 X V3,7 = Ayp/q
—o— ——
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Se considera un punto A, perteneciente al elemento @ y un punto A; perteneciente al elemento @
Ambos puntos estan infinitamente préximos.

: Se puede observar que, en el movimiento relativo de (3) sobre (2), es decir, cuando el elemento (2)
'[”‘32 se considera fijo, existe movimiento del punto A5 respecto del A,. Por esta razén se puede afirmar que
"""""" | tanto la velocidad como aceleracidn relativa no son nulas:

VA2/3 #* 0

aA2/3 #* 0

Por lo tanto, las magnitudes de las componentes relativas seran una incégnita del problema:
?

—
Va2/1 = Vaz/z +Va3/1
\_H.,,S_/

?

Au2/1 = Aaz/3 T Ax3/1 T 203/1XVy3/3
3

L ®3/1° Va3
®?31"O2A
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Este mecanismo esta compuesto por el bastidor @, un disco @ con un pasador y una horquilla @ A continuacién
se estudia el movimiento relativo en el punto A del pasador.

Fijando la horquilla: Fijando el disco:
\Y
Va2/3 A3/2
a V43,2
) VA2/3=O ) 7/
. (0] H
< o, A _ ot o
Aa2/3 = A3 T A3 A3/2 = Ayz/2 T Ay3 )
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Se considera un punto B, perteneciente al elemento @ y un punto B3 perteneciente al elemento @ Ambos puntos
estan infinitamente proximos.

Se puede observar que, en el movimiento relativo de @ sobre @, es decir,

N, cuando el elemento @ se considera fijo, el punto B es el polo del

0 . . . , .7
% movimiento P34, por lo que su velocidad sera nula, pero no su aceleracion,
:‘Q @ como se ha visto en temas anteriores:
B

02 Otz@

A
Vpz/a = 0;ap3/4 # 0
B
@ By Por lo tanto:
_ Vp3/1 = VB3/a t+ Vpa/1 = Vaz/1

——
con

—
apz/1 = Ap3/a T Aps/1 T 2041 X Vp3/4
\—'rJ ‘@—/



Epigrafes del tema

Epigrafes del tema

€
5

5

.1 Introduccion al analisis de mecanismos.
.2 Método de las velocidades y aceleraciones relativas
.3 Analisis de mecanismos complejos:

Cambio de entrada

Punto auxiliar

~

10



, . N
UC 5.3 Método de cambio de entrada %

DE CANTABRIA “ee““‘l‘
T

Fundamento: En un mecanismo desmodromico la aceleracion
normal de un punto cualquiera no depende de las

aceleraciones angulares.

Ademas, existe una relacion de proporcionalidad entre la
velocidad de un punto cualquiera y la velocidad de entrada.
Suponer una velocidad arbitraria en otro elemento cualquiera
solamente modifica la escala del poligono de velocidades.

Procedimiento:

1. Cambio de entrada de velocidad.

2. Analisis de velocidades (ficticias).

3. Obtencidén de la escala real de velocidades
(proporcionalidad).

4. Obtencidn de aceleraciones con entrada nula (en el
cambio). Se obtienen las componentes normales
verdaderas y las tangenciales ficticias.

5. Obtencidén de las aceleraciones verdaderas.

11
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Aplicable cuando existen elementos flotantes ternarios.

Procedimiento:

1. Es necesario conocer las velocidades de los puntos
pertenecientes a los elementos que se unen con el ternario,
esdecir, I, TyS.

Si se trata de obtener la velocidad de R, no es posible, hay
demasiadas incégnitas. Sin embargo, se puede obtener la
de X, ya que se pueden agrupar las incognitas y quedaria
en funcion de las perpendiculares a XS y XI. De esta forma
se obtiene la velocidad de X.

No es posible volver hacia atras por los elementos
utilizados. Por eso hay que salir por el elemento 6. Se
obtiene w3 , Wgq1 Y Vi, -

4. Se sigue un procedimiento similar para las aceleraciones.

En el caso de que exista un par prismatico, se tomara una
referencia solidaria con el par prismatico y uno de los ejes de
esa referencia se utilizara para el calculo del punto auxiliar.



