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1.- JUSTIFICACION DE LA PRACTICA.

En las asignaturas cursadas anteriormente “Topografia aplicada a la Ingenieria” y
“Topografia y Geodesia” el alumno adquiri6 un amplio dominio del instrumental
topografico clasico (Estaciones Topograficas) que hoy en dia se manejan en el
ambito de la captura de la informacion geo-espacial. En los tltimos 30 anos viene
desarrollandose otra tecnologia denominada Sistemas de Posicionamiento Global
(GPS) que hoy practicamente puede considerarse imprescindible para todos
aquellos técnicos que quieran ser competitivos, esto hace que sea necesario tener
un dominio mas amplio de este instrumental que hoy esta plenamente
consolidado en ambitos topograficos y cartograficos, que ademas garantizan la
eficacia y rendimiento de los trabajos a realizar. Este razonamiento es el que
justifica de forma general todas y cada una de las practicas de esta asignatura en
el perfil curricular del estudiante de Grado en Ingenieria de los Recursos Mineros.

En cuanto a la justificacion de esta primera practica, parece coherente que
aunque el estudiante tenga conocimientos teoricos solidos, desarrollados en las
clases de teoria. Durante la primera practica se realice una introduccion a la
observacion mediante GPS, en la que se pormenoricen los aspectos mas
elementales de los métodos de observacion y una descripcion del manejo del
instrumental con el que se desarrollaran las practicas, lo que viene a justificar
esta practica en concreto.

2.- OBJETIVOS.

En primera instancia y debido a que es la primera practica de la asignatura, el
profesor planteara el objetivo general, estructura, desarrollo y procedimientos de
evaluacion con los que se desarrollaran todas las practicas de la asignatura.

El primer objetivo de esta practica consiste en repasar muy brevemente los
fundamentos de la observacion mediante Sistemas de Posicionamiento Global
(GPS), ya desarrollados en las sesiones tedricas, desarrollando sus campos de
aplicacion y sus posibles usos en la Ingenieria de Minas.

Como segundo objetivo se plantea la familiarizacion de los alumnos con la captura
de informacion mediante GPS con el instrumental concreto con el que se
desarrollaran las practicas. En este sentido se propone describir
pormenorizadamente, mediante un software especifico que simula las diferentes
pantallas que tiene dicho instrumental, las diferentes pantallas que tiene que
manejar €l usuario cuando pretende llevar a cabo una observacion con GPS.

3.- GUIA DE USUARIO LEICA VIVA GS10.

En la presente sesion, que se desarrollara integramente en el Gabinete de
Topografia de la Escuela Politécnica de Ingenieria de Minas y Energia, el alumno
simulara mediante una aplicacién informatica denominada Leica Viva GS10,
desarrollada por el fabricante, las diferentes pantallas que tienen los receptores
GPS y en las que el usuario tiene que ir configurando las diferentes
especificaciones con las realizara las observaciones dependiendo del método de
observacion que desee llevar a cabo.
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Los receptores con los que se realizaran las practicas son de la Marca Leica,
Modelo GS10. Este Sistema también denominado 1200 se emplea para recepcion
de la senal de los satélites GPS y sus componentes principales son la Antena y el
Receptor. Otros elementos componentes podria decirse secundarios, aunque
imprescindibles que constituyen el sistema son la terminal, baston, baterias,
tarjetas PC y el cableado de conexién necesario.

Configuracion del
equipo G510

a) Antena GNSS AS05/AS10
b) Soporte GRT146

c) Gancho de alturas

d) Base nivelante

e) Cable para antena de

2.8m
f} Instrumento G510
g) Tripode
h) Baterias GEB221
i) Tarjeta SD

i} Tarjeta CompactFlash
| k} Controlador CS
o 109 I} Bateria GEB211/GEB212

Configuracion del equipo GS10.

La Terminal ofrece una interfaz completa para el usuario. Permite definir
parametros en el Receptor y para controlar la operacion de las mediciones GPS.

Los datos se pueden grabar bien en la Memoria Interna o en una tarjeta PC,
utilizandose esta segunda opcion preferiblemente. La tarjeta PC se inserta en una
ranura situada en la parte delantera del Receptor GPS.

Las ventajas de este tipo de tarjetas son varias en comparacion con el uso de una
Memoria Interna:

e Mayor rapidez de transferir los datos. La transferencia de datos desde
una tarjeta PC, ya sea mediante una Lectora de Tarjetas o puerto PCMCIA,
es practicamente instantanea. En cambio, para hacerlo desde la Memoria
Interna debe ser mediante una conexion serial, lo cual puede llevar mas
tiempo.

o Flexibilidad/sin merma de tiempo para el Receptor GPS. La tarjeta PC
se puede retirar del Receptor cuando esté llena y reemplazarla por otra.

El abastecimiento de energia sera mediante dos baterias, las cuales se insertan en
la parte inferior del receptor GPS.

Grado en Ingenieria de los Recursos Mineros 3

TOPOGRAFIA MINERA



UNIVERSIDAD DE CANTABRIA
uc INGENIERIA CARTOGRAFICA,
GEODESICA Y FOTOGRAMETRIA

UNIVERSIDAD ESCUELA POLITECNICA DE INGENIERIA
DE CANFABRIA DE MINAS Y ENERGIA

La antena que se va a utilizar en los receptores GPS de las practicas de la
asignatura es una Leica AS10, antena de triple frecuencia y compatible con GPS,
GLONASS, Galileo, Compass y senales SBAS y combina perfectamente con los
receptores GNSS GRX1200+ y GRX1200+.

\ _—

e

Antena Leica AS10.

1.- Medicion de las Alturas de Antena

El valor de la altura de la Antena GPS sobre un punto, es la suma de varios
elementos: la Lectura de la Altura, el Offset Vertical y las Excentricidades de
Centro de Fase.

Para la gran mayoria de las operaciones uUnicamente se necesita ingresar la
medicion de la altura obtenida con el gancho de alturas, o bien, emplear el valor
de altura predeterminado de 2.00 m para el baston.

1.1.- Mediciéon de la Altura de Antera cuando el montaje es en un pilar.

El valor de la Altura Vertical (VR) se mide a partir de la cota del pilar hacia el
Plano Mecanico de Referencia de la antena. Ya que no existe un accesorio
disponible para medir la Altura Vertical en este caso, generalmente se obtiene

mediante una nivelacion. MRP o .
=—& | VEl|VEZ
"

V=0

En este caso, no se requiere el valor del Offset
Vertical, por lo que se ingresa como cero.

Los valores de las Excentricidades de Centro de
Fase correspondientes a todas las antenas Leica
se graban en el Receptor. VR

VO  Offset Vertical l
VR Lectura de Altura Vertical

VE1 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L1
VE2 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L2
MRP Flano Mecanico de Referencia
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1.2.- Medicion de la Altura de Antera cuando el montaje en Tripode.

Antes de estudiar como se mide la altura cuando se monta sobre tripode se
explica brevemente como se configura el GPS como base para post-proceso.

En primer lugar se coloca el tripode sobre el cual se coloca la base nivelante y se
nivela. Es fundamental asegurarse de que la base nivelante se encuentre sobre la
marca en el terreno (clavo geopunt o cualquier otra marca en el terreno).

Una vez realizado dicho posicionamiento es
yez Preciso colocar y asegurar el soporte sobre la
1 base nivelante. Proceder a insertar el gancho de
alturas en el soporte.

MRP

Y®  La Lectura de la Altura Vertical (VR) se mide

con el gancho de alturas.

El valor del Offset Vertical (VO) se graba en el
Registro de Tipos de Antena, y para un montaje
en tripode con gancho de alturas como se
muestra, es de 0.36 m. El valor de VO
permanece constante con independencia de si
el GPS se ha montado empleando una brida
con rosca 5/8” o bien una brida con punta y
un adaptador rosca a punta.

VR

Los valores de las Excentricidades de Centro de
Fase correspondientes a todas las antenas
Leica también se graban en el Receptor.

1.3.- Medicion de la Altura de Antera cuando el montaje es en baston.

El valor de la Lectura de la Altura Vertical
(VR) es fijo y corresponde a la altura del v e e T vez
baston. Con independencia del baston !
utilizado (terminaciéon en rosca 5/8” o
terminacion en punta y adaptador de rosca a
punta) el valor de la altura permanece en 3
2.00 m. Secciones adicionales de 1.00 m.
para baston se pueden agregar o eliminar
facilmente. En algunos casos especiales en
los que unicamente se emplea la seccion
inferior del baston, el valor de la altura
sera de 1.00 m.

El valor del Offset Vertical (VO) se o
considera como cero en este caso.

Los valores de las Excentricidades de
Centro de Fase a todas las antenas Leica
se graban en el Receptor.

|
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2.- Operacion

Una vez configurado el equipo, encender el instrumento con el boton ON/OFF del
Receptor.

Automaticamente, el equipo comenzara a adquirir y rastrear satélites, asi como a
grabar datos de acuerdo a la configuracion establecida para el Receptor.

2.1.- SmartWorx Viva CS15

El teclado de la SmartWorx es el que se indica a continuacion:

a) Home

b) Teclas de direccion, OK
c) ON/OFF

d) Fn

e] Tecaz

f) Teclas numeéricas

g) Brillo

h) lHNuminacion del teclado

i] Teclas de funcion F7 - F12
j}  Blog Mayus

k) Teclas de funcion F1 - Fé
I} Favoritos

m) ESC

n) Intro

0) Retroceso

p) Volumen

g} Teclas alfabeticas

rj Intro

s) Espacio

b= < O 1T = N o R = iy +

Una vez encendido el instrumento, proceder a encender el controlador CS15 y
ejecutar la aplicacion Smart-Worx Viva.

La pantalla del controlador CS15 que debera aparecer es la que se muestra a
continuacion:

a—+*l&f ST @ al‘_'.'_’B

f
Ir a Trabajart =~ Trabajo/Datos
L Ir a trabajar! GPS | Gestor de Puntos a) lconos
COGO & Orras tareas Importar & Exportar 3
b) Titulo
8 c) Area de pantalla
' Instrumento ‘g . Usuario d) Linea de mensajes
3, Configs & Estado | oo Sctvare . e) Teclas de pantalla
-~ h f) ESC
d— 0520m 0.010m :0017m [Fniabc 0426 | g) Fn
€ h) CAPS
S¥s13.025 i) Hora

Las siguientes teclas de funcion se usan de forma comun en el software Leica
SmartWorx Viva en todas las aplicaciones:
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Tecla de |Tecla de Descripcion

funcion |funcion

OK (F1) Seleccciona la opcion resaltada v accede a la siguiente
pantalla.

Pagina (F6) Para cambiar a otra pagina en la pantalla actual.

Ayuda Fn (F1) Para acceder a la ayuda de Leica SmartWorx Viva.

Inicio Fn (F2) Para mover el foco al primer elemento de Ia lista que

se muestra en la pantalla actual.

Fin Fn (F3) Para mover el foco al ultimo elemento de la lista que
se muestra en la pantalla actual.

Atras Fn (F6) Para salir de la aplicacion y regresar a la pantalla desde
la cual se accedio a la aplicacion.

Otras teclas importantes son:

Tecla Funcion

) + ) Mantener pulsada la tecla Fn mientras se pulsa la teda 4.
Aumenta el brillo de la pantalla.

AN + ) Mantener pulsada la tecla Fn mientras se pulsa la tecla 7.
= Reduce el brillo de la pantalla.

TR + (g) Mantener pulsada la tecla Fn mientras se pulsa la teda 6.
Aumenta el volumen de las senales aclsticas de adver-
tencia, pitidos y pulsaciones de teclas en el controlador CS.

R + (9) Mantener pulsada la tecla Fn mientras se pulsa la tecla 9.
Reduce elvolumen de las sefales aclisticas de advertencia,
pitidos y pulsaciones de teclas en el controlador C5.

T + 0 Mantener pulsada |3 tecla Fn mientras se pulsa la tecla 0.
Si 13 iluminacion del teclado esta apagada:

Enciende la iluminacion.

Si 1a iluminacion del teclado esta activada:

Apaga la iluminacion.

i + C:‘ Mantener pulsada |3 tecla Fn mientras se pulsa la tedla ..
- Efectia una captura de la pantalla actual de SmartWorx

Viva.

Consultar "Captura de pantalla”.

Respecto a los iconos situados en la parte superior de la pantalla del
controlador CS15 merece la pena indicar que dichos iconos ofrecen informacion
de las funciones basicas del instrumento.

Barra de iconos:

Modo GNSS a b c d e f g h i
] I
vV G | ¢ |G | -
TR ELN e
Tl
5Y513.023 Lot
a) Estado de posicion GNSS f) Camara
b) Numero de satélites visibles g) Estado de conexion a Internet
¢} Numero de satélites que estan contri- (controlador C5)
buyendo al calculo de la solucion dela h} Memoria de almacenamiento (tarjeta
posicion SD/tarjeta CompactFlash/memaoria
d) Dispositivo de tiempo real y estado USB/memoria interna} o puntos de
del tiempo real linea/area/automaticos
e] Instrumento activo i] Nivel de bateria {controlador/instru-
mento)
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Estos iconos dependen del instrumento a utilizar y de la configuracion del mismo.

lcono

Descripcion

Estado de la posicion

O+

Despliega el estado de la posicion actual. En cuanto este
icono se hace visible, el instrumento estara listo para
comenzar a operar de forma practica.

Numero de satélites visi-
bles

‘\?:4

Muestra el nimero de satélites tecricamente visibles
sobre el angulo de elevacion configurado, dependiendo
del almanaque del momento.

lcono

Descripcion

Satélites que contri-
buyen

gD 8D mB
G GE ED

Muestra el nimero de satélites que estan contribuyendo

al calculo de la solucion de posicion actual.

CZ— Elnamero de satélites que contribuyen puede ser
diferente al nimero de satelites visibles. Esta
diferencia puede ser provocada porgue no es
posible observar los satélites, o porgue las obser-
vaciones a los mismos tienen demasiado ruido
para ser utilizadas.

Dispositivo de tiempo
real

&Q@“‘;}

Muestra el dispositivo de tiempo real configurado para
ser utilizado.

Estado del tiempo real

£ 7 9

Muestra el estado del dispositive de tiempo real configu-
rado para ser utilizado.

Instrumento activo

Tl el B.]| @

Muestra el instrumento que se encuentra configurado y
activo. Si existe mas de un instrumento configurado, el
instrumento que se encuentra frente al icono es el instru-
mento activo.

T ase 2

J8J3d% &8

lcono Descripcion

Camara Seleccionar este icono para iniciar la funcion de camara.

Estado de conexion a
Internet

Dy

Muestra el estado de conexion a Internet del controlador
CS.

Memaoria de almacena-
miento

Muestra el estado de la memoria interna o del dispositivo
de memoria utilizado.

Gestion de datos

Seleccionar este icono para abrir 1as paginas de gestion
de datos para Puntos, Lineas o Areas. Si existen lineas o

[+ ]

= = . ) . .
et areas abiertas se mostrara un @ en el icono.

Bateria Muestra el estado v la ubicacion de la bateria.

EEe
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El Menu principal permite:

El menu Ir a trabajo - Ir a trabajo, se pueden efectuar las siguientes acciones:
- Crear/editar una sesion automatica.
- Activar/desactivar una sesion automatica.

- Eliminar una sesion automatica.

Trabajo: Default

Ir a Trabajar! 2 Trabajo/Datos
Ir a Trabajar! GPS Gestor de Puntos
COGO & Otros prog. Importar & Exportar

? .. Instrumento Y@ - Usuario
:O < Configs & Estado °__ ) Configs Software
“S’ Conexidnes b Pantalla & Audio

3DCQ:----m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:27

NOTA: las sesiones automaticas se utilizan para ocupaciones estaticas de
puntos, en las cuales el instrumento se programa previamente con una
hora de inicio, una duracién o una hora final.

El menu Estado Actual permite hacer un seguimiento de los satélites, el estado
de la posicion, estado de la bateria/memoria/registro de datos asi como el estado
del instrumento.

Funcion del Menu | Descripcion
Principal

1 Ir a Trabajar!

- + Para seleccionar e iniciar una aplicacién.

En el mentu Instrumento es posible definir el modo de funcionamiento, es decir,
base o moévil asi como el tipo de antena.

Funcion del Menu | Descripcion

Principal

4 Usuario
[~ =) + Para formatear el dispositivo de memoria.
€ =] s Para cargar archivos importantes para el funcionamiento
ﬁ; del instrumento, por ejemplo, archivos de firmware,

archivos de idioma y contrasenas de licencia.

+ Para transferir datos entre el dispositivo de memoria y un
servidor FTP tipico.

s Para visualizar archivos en el dispositivo de memoria o en
la memaria interna.

+ Para acceder a todos los parametros de configuracion y
personalizar el sistema vy el estilo de trabajo.

+ ParaTS11/TS15: Para comprobary ajustar el compensador,
error de indice y error de colimacion.
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También se configura el Registro Raw Data y Autoregistro de puntos, la
configuraciéon Satélite, la Configuracion del Sistema de Coordenadas y la
Configuracion del Tiempo.

Funcion del Menu | Descripcion
Principal
5 Trabajo/Datos
+ Para gestionar trabajos, datos, listas de codigos, antenas
GNSS, prismas vy sistemas de coordenadas.
+ Para exportar datos de un trabajo desde el instrumento a
un archivo en el dispositivo de memaoria en un formato
ASCI modificado o en formato DXF.
s Para importar datos ASCl, GSI o DXF desde un archivo en el
dispositivo de memoria a un trabgjo en el instrumento.
s  Para copiar puntos entre trabajos.
3 Instrumento
p . + Para acceder a todos los parametros de configuracion rela-
5 O' d cionados con un levantamiento, el instrumento v las inter-
AT faces.
+ Paravisualizar las diferentes pantallas de estado del instru-
mento.
* Para TS11/TS15: Para configurar la camara, si esta dispo-
nible.

En el menu Instrumento es posible definir el modo de funcionamiento, es decir,
base o mévil asi como el tipo de antena.

Funciéon del Menua | Descripcion

Principal

4 Usuario
[~ Y| »  Para formatear el dispositivo de memoria.
€ -] s Para cargar archivos importantes para el funcionamiento
ﬁqﬂ' del instrumento, por ejemplo, archivos de firmware,

archivos de idioma y contrasenas de licencia.

s Para transferir datos entre el dispositivo de memoria y un
servidor FTP tipico.

s  Para visualizar archivos en el dispositivo de memoria o en
la memoria interna.

s Para acceder a todos los parametros de configuracion y
personalizar el sistema y el estilo de trabagjo.

+ ParaTS11/TS15: Para comprobar vy ajustar el compensador,
error de indice y error de colimacion.

También se configura el Registro Raw Data y Autoregistro de puntos, la
configuracion Satélite, la Configuracion del Sistema de Coordenadas y la
Configuraciéon del Tiempo.

El menu Usuario se encarga de gestionar el Firmware, key de la licencia y el
idioma.
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2.2.- Creaciéon de un trabajo nuevo

Para crear un trabajo nuevo el alumno debera acceder en el Menu Principal a
Trabajos&Datos y pulsar en OK.

M El O IE

Trabajo: Default

L Ir a Trabajar! Trabajo/Dato
Ir a Trabajar! GPS P Gestor de Puntos
COGO & Otros prog. Importar & Exportar
# . Instrumento “a - Usuario
b 4 =
EO 2 Configs & Estado &% Configs Software
‘ Conexiones Pantalla & Audio
3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:31

: ‘ ’;% . Se procedera a introducir el nombre del
oo dm | T4 001 D procecera. 1 hombre
Trabajos & Datos nuevo trabajo y en la esquina inferior
5 3, derecha de la pantalla aparece la
ie E@ g/ga palabra Pagina que permite alternar
Nuevo trabajo Ver & editar datos ~ Crear datos de control entre las péginas para definir los
4 5 6 valores correctos de ListaCod,
£/ EA ‘E 2l Archivos CAD, Sistema Coord, Escala
Propiedades trabajo Elegir trabajo actual Elegir trabajo control y Promedio. Una vez finalizado se
% Y pulsara la opcion de guardar el trabajo.
7
Importar Datos Exportar & Copiar
3DCQ:-.-—m 2DCQ:---—m 1DCQ:--—m  Fn abc 13:32

Una vez que se haya procedido a guardar el nuevo trabajo se volvera al Menua
Principal. Si se desea crear una lista de cédigos sera necesario Editar Trabajo en
el menu Trabajos&Datos. :

o be | To i@

Nuevo trabajo

Nombre: Minas \

Descripcion: —

Autor: Alumno_prueba
Dispositivo: v

LI Usar con System1200

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:33
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Xl | TE
Codigos
Cédigo Descripcién

[Z 0] ] @A
X T
Nueva Lista de Codigos =y

Nombre:
Descripcion: \
Autor: — \

3DCQ:----m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:36 | | 3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:38

ﬁ | . 9% o} £ Se procederan a introducir los
e m ‘ En© . nuevos codigos a utilizar en
Nuevo Codigo 4

campo en base al conocimiento

Cadigo: mu | de la zona de trabajo que ya
Descripcion: muro | tiene el alumno.
Nombre: Predeterminado al
Tipo: Linea v
Punto

ilo: Linea |
Estilo: Area
Color: Tiempo

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:39

Acceso a la gestion de Sistemas de Coordenadas:

ﬂ én’ ‘ ‘ﬁ% Se listan todos los sistemas de coordenadas

Nuevo trabajo B2) guardados en la base de datos DBX.
General |ListaCod |Archivos CAD| Sistema Coord |Pror 4| »

. = Para generar uno nuevo basta con pinchar
Sistema Coord: <Ninguno> i . . - .
en ninguno y se activara la ventana:

XREB | T @

Sistemas Coordenadas

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:49

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:53

OK |Nuevo | Editar | Borrar| Mas |
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@ é-’ ‘ ?% El nombre puede tener hasta 16
Nuevo Sistema de Coordenadas =) caracteres de longitud y puede incluir

Nombre: espacios. Representara el nombre del

nuevo sistema de coordenadas.

Transformacion: <Ninguno> i El alumno debera crear un nuevo tipo
Elipsoide: WGS 1984 & de proyeccion asi como introducir el
Proyeccion: <Ninguno> A modelo de geoide.

Modelo Geoide: <Ninguno> il El modelo CSCS es un sistema de
Modelo CSCS: <Ninguno> Al coordenadas especifico del pais si lo

hubiera.

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 13:55

2.3.- Configuracion del instrumento.

A la hora de configurar el tipo de trabajo a realizar es preciso acceder en el Menu
Principal a la opciéon Instrumento y pulsar en OK.

AE Ti@ E

Trabajo: minas

L Ir a Trabajar! 2 Trabajo/Datos
Ir a Trabajar! GPS Gestor de Puntos
COGO & Otros prog. Importar & Exportar

., Instrumento 4@ Usuario
2C | 5 Configs & Estado “Q‘% Configs Software
L™ Conexidnes Pantalla & Audio

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 23:20

A partir de dicho icono se puede configurar el GPS principalmente para proceder a
Registrar Datos Brutos (estatico) o Perfil Mévil RTK.

w &; ‘ ?ﬁ Para trabajar en ESTATICO no es

Ir a Trabajar! =) necesario entrar en el apartado

1 P 2§ 3 Instrumento sino que se puede operar
[ [z T% directamente desde Ir a Trabajar en la

Levantamiento Replanteo Levantamiento+ .- -
. . ] opcion Ir a menu de Base.
[z : L

Replanteo+ Cogo Avance
%

Ir a menu de Base

3DCQ:----m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 14:33
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N 3 | £4 El menti que aparece al configurar el
Menu RTK Base I5) instrumento en ESTATICO es el que se

. indica y la pestana Instrumento
L Ir a Trabajar! Lo . .z
- Iniciar Base permite introducir la Configuracién
Volver al Movil Base.
‘ c% —
X L
.. Instrumento Instrumento i
2 5 Configuracion Base > -
i~ Conexiones & Estado g A 2]
L@'_;' ) gCs |
Conexiones de Base Estado de la Base
3DCQ:----m 2DCQ:----m 1DCQ:-.---m Fn abc 14:35

En la pestana de Configuracion Base
hay que proceder a Configurar el
registro de datos brutos en base.

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 14:37

Configuracion Base ey

B

Seguimient Satélites Config Datos Brutos

Es importante introducir el tiempo de grabacion y el formato de los datos.

0 = =
XaE | E
Registro de datos brutos en base -
Registro de datos GPS en la base para
postproceso
(Solo se registraran datos en estatico, y
solo en el GS)

Intervalo: 1.0s v

Tipo de Datos:  MDB (Format Leica) |

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 14:39
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Para configura el aparato en RTK es necesario acceder al menu

o dn | Til (6 = Xy | T e =)
X & dn | TE B dw | 75
Trabajo: Default | © Instrumento | ©
. . % 3
L Ir a Trabajar! 2 . Trabajo/Datos ET
Ir a Trabajar! GPS | | Gestor de Puntos 1) ==
COGO & Otros prog. ~ Importar & Exportar Conexiones Instrumento  Estado Instrumento

.1, Instrumento
3( 5 Configs & Estado
T Conexitnes

“an o Usuario
&% Configs Software
Pantalla & Audio

3DCQ:--—-m _2DCQ:---—-m _1DCQ:----m __Fn abc _14:44 3DCQ:-.—-m 2DCQ:----m 1DCQ:-—m  Fn abc 14:47

En el caso que nos ocupa se va a proceder a registrar los datos en bruto en la
primera de las practicas, es decir, para dar bases en nuestra zona de trabajo.

V& T wm™

Configuracion GPS

2 3
3
~
o ?.@ Tl
Perfil Movil RTK Seguimiento Satélite Alturas Antena

4 <
<E§f Se explicara el proceso durante la

Control Calidad Regist Datos Brutos realizaci()n de la préctica.

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 23:22

NOTA:
3DCQ: Precision combinada vertical/horizontal (lo ideal es que sea menor que 0.15)
2DCQ: Precision horizontal (lo deseable es que sea inferior a 0.05)

1DCQ: Multiplicador de exactitud posicional (lo deseable es que esté por debajo de 5)
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e SEGUIMIENTO DE SATELITES:

| T¢ e ig

Configuracion GPS

1 3
1
N
s . Tl
Perfil Mévil RTK Seguimiento Satélite Alturas Antena

5)___
SD

Regist Datos Brutos

Y

Control Calidad

00:04

i--—m 1DCQ:-.---m Fn abc

XL TS
Satélite Tracking s
Seguimiento |Avanzado
| GPS
] Glonass
O Galileo
(] BeiDou

Mostrar aviso de texto y audio, cuando
haya pérdida de seguimiento

12:36

3DCQ:-.-—-m 2DCQ:

--—-m 1DCQ:-.---m Fn abc

La configuracion en esta pantalla
define el sistema de satélite, los
satélites y las senales de los
satélites que utilizara el
instrumento.

Con la configuracion actual se
define el seguimiento de la sefial de
GPS, las senales de los satélites de
GLONASS y activa una senal
sonora y se muestra un mensaje
de advertencia en el instrumento
cuando hay pérdida de satélites.

Grado en Ingenieria de los Recursos Mineros

TOPOGRAFIA MINERA

16



c UNIVERSIDAD DE CANTABRIA
u INGENIERIA CARTOGRAFICA,
GEODESICA Y FOTOGRAMETRIA

UNIVERSIDAD ESCUELA POLITECNICA DE INGENIERIA
DE CANFABRIA DE MINAS Y ENERGIA

e ALTURA DE ANTENA:

4 S = (icsll
oD dm | TE ) . ‘
Configuracion GPS 'S Las antenas de Leica estan

T 5 predeterminadas por defecto y se les

; o - -

T o n puede seleccionar de la lista. Las
Perfil Movil RTK Seguimiento Satélite Alturas Antena antenas predetermlnadas incluyen una

4 5 .-
g;f elevacion que depende del modelo de
Control Calidad Regist Datos Brutos correccion.

3DCQ:--—-m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.-—m Fn abc 14:50

La opcion de Desplz Vert permite introducir el desplazamiento vertical de la
antena para la antena seleccionada.

N 3 b | T4 La opcion Atura por Defecto establece
la altura predeterminada de la antena

Nombre, LA para el tipo de trabajo actual. Esta altura
AS10 Pillar Predeterminado ) .

AS10 Baston P p—— sera la altura predeterminada de la
AS10 Tripode Predeterminado antena durante la utilizaciéon de las
AT501 Pillar Predeterminado aplicaciones. Se puede modificar
AT501 Baston Predeterminado . . .

AT501 Tripode Predeterminado mientras se esté realizando un
AT502 Pillar Predeterminado levantamiento pero el valor

AT502 Baston

Predeterminado predeterminado se seguira manteniendo.

14:49

(0] 4 | Nuevo | Editar | Borrar|

Xk T @

Antenas y Altura de Antena
Antena Movil: /AS10 Bastén &
Desplz Vert: 0.000m

Altura por Defecto: A m

[1Use un offset para la antena en
movimiento

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 14:53
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e CONEXIONES:

| TE L
Elija el receptor GPS para conectar a I
®/GS10 / GS15
O GS14
O GS25
O GS12

O GS05 / GS06

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 23:09

< ——
X | T4l ]
Conexion Receptor GPS -

Elija el tipo de conexion a usar .

@ Bluetooth
O Cable

3DCQ:-..—-m 2DCQ:-.-—-m 1DCQ:-.--m Fn abc 23:42

=y T—
X - Tél e
Conexion Receptor GPS ey

Compruebe que el receptor GNSS estd .
encendido y el Bluetooth habilitado N

Pulse Siguiente para buscar el receptor
GNSS

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 23:47

Este apartado permite conectar
un controlador a una antena
GNSS utilizando un asistente.

En nuestro caso el controlador
esta conectado con la antena por
Bluetooth.
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¥ &

Pulse Cont para selecc el dispositivo

marcado

Pulse Buscar para buscar de nuevo

BT_Name_1
BT_Name_2
BT_Name_3
BT_Name_4

Conexion Receptor GPS
Encontrados los siguientes dispositivos

Téigem wa™=

conexion Bluetooth.

BT _Address_1
BT_Address_2
BT _Address_3
BT_Address_4

3DCQ:-—m 2DCQ:--—m 1DCQ:-.—m

1DCQ:- “Fn abc 23:49
| Atras

| Busca |

Esta pantalla aparece si NO se
B ha configurado previamente una

Grado en Ingenieria de los Recursos Mineros

TOPOGRAFIA MINERA

19



UC

UNIVERSIDAD
DE CANTABRIA

UNIVERSIDAD DE CANTABRIA
INGENIERTA CARTOGRAFICA,‘
GEODESICA Y FOTOGRAMETRIA
ESCUELA POLITECNICA DE INGENIERIA
DE MINAS Y ENERGIA

Grado en Ingenieria de los Recursos Mineros

TOPOGRAFIA MINERA

20





