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Prueba Evaluacién Continua

16 de marzo del 2018

NOMBRE Y APELLIDOS: GRADO:

Marcar, en cada caso, las afirmaciones correctas (puede haber mas de una). ‘

1. Consideramos el siguiente sistema de ecuaciones lineales en Zs (1 punto)

1+ 2o+ x4+ x5 =0,
ZCQ+£L'3+ZL'4:1,
IE1+{E3+IE5:1,
To+x3+ x5 = 0.

a) Es un sistema incompatible.

b) Es un sistema compatible determinado.
¢) (1,0,0,1,0) es una solucién del sistema.

e

)
)
)
d) El sistema homogéneo asociado sélo tiene la solucién (0,0, 0,0, 0).
) (0,1,0,0,1) es una solucién sistema.

)

f

2. Sean « y (3 ntimeros reales cualesquiera. Definimos la matriz Peria la Milana(M2?), cuadrada de orden n > 1 por:

La dimensién del subespacio vectorial del sistema homogéneo asociado es mayor o igual que 1.

_Ja+B si 1=
a;; = { N si it (1 punto)
a) Sia#0y B #0, entonces M*? tiene rango n — 1.
b) Si a+ 5 # 0, la matriz tiene rango n.
¢) Sia=0y B #0, entonces M es una matriz inversible.
d) |M5""| = (20 + B)B
e) Si B = —na, entonces el rango de M2? es menor que n — 1
f) Ninguna de las afirmaciones anteriores es correcta.
3. Senala cudles de las siguientes matrices son escalonadas: (1 punto)
2 3 45 2 3 4 2 3 4 5 2 3 45 6 (2)?;1
0 0 5 6 0 00 0 0 5 6 0 05 06 001(00203)
0 0 0 8 0 0 1 0 0 0O 0 0 0 0 8 00 2 h
(a) (®) (e) (d) v

4. Explica brevemente qué es un sistema mal condicionado. (0,5 puntos)



5. Se consideran la matriz A € Myxs(IR), el subespacio S de R* generado por los 6 vectores columna de la matriz A
y el subespacio T de R® generado por los 4 vectores fila de la matriz A. (1 punto)

3984 16,0001 758,78 21,678 159,789 981

N 1 345 876,12 894  567.89 569
2017,78 0 718,789 1959,4 1024  32,00032
123,89  456,2 76,1 128 2018 256
a) dim(S) > dim(7T) d) 2 < dim(S) <5
b) dim(T) > dim(S) e) 1 <dim(T) <6
¢) dim(7T) = dim(S) f) Ninguna de las afirmaciones anteriores es correcta.

6. Para cada numero real a consideramos los vectores
v = (1,@,1,1) ; U2 = (0/,1,1,1) ; U3 = (1,1,1,&) y Vg = (17170'71)
en el R-espacio vectorial R*. (1 punto)

a
b

) Para cualquier valor de a, la dimensién del subespacio T' generado por vy, v, vs,v4 es mayor que 0.
¢) Sia =0, los vectores vy, vs,v4 son linealmente dependientes.
)
)
)

Si a < 1, los vectores vy, v, V3, v4 son linealmente independientes.

d) Si a = 4 entonces {v, v, v3,v4} es una base de R*.

e) Si a > 0, los vectores v, vs,v4 son linealmente independientes.

f

7. Consideramos el subconjunto U = {A € M3(R) /a11 — aga = 0;a12 + ase = 0} de M>(R) y las matrices: (1 punto)

2018 —2018 0 0 1009 —1009
A1_< 0 2018 ) A2_<2018 0)’ A3_< 2 1009)

Ninguna de las afirmaciones anteriores es correcta.

a) U es un subespacio vectorial de dimensién 3.
b) U estd generado por Ay, Ay y As, es decir U = ({41, Az, As}).

)
)
¢) Ay y As son vectores linealmente dependientes.
)
)

d) {A1, A2} es una base de U y las coordenadas de A3 con respecto a esta base son (%, 1559)
e) {A2, A3} es una base de U y las coordenadas de A; con respecto a esta base son (3, —2).

f) Ninguna de las afirmaciones anteriores es correcta.

8. Dada una matriz cuadrada A € M, (IK), ;Qué es la factorizacién LU de una matriz ? Explica la principal aplicacién
de la factorizaciéon LU de una matriz cuadrada inversible. (0,5 puntos)

Uno no puede discutir con un teorema matematico. (Stephen Hawking)




