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Fig. 3.5 Sistema de distribucidn con neutro rigido a tierra.
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Contacto directo
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Fig. 3.6. Contacto directo en un sistema de distribuciéon TT.
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Contacto indirecto
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Fig. 3.7 Contacto indirecto en un sistema de distribucion TT.
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Fig. 3.8 Sistema de distribucién con neutro aslado.
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Fig. 3.9 Contacto directo en un sistema de distribucién IT.
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Sistemas de distribucion

Comparacion

Ventaja

Inconveniente

1T

No necesita personal cualificado.

Coste de mantenimiento mas reducido que el
sistema IT.

No soporta ningun defecto fase-tierra.

Requiere la utilizacidn de la proteccion
diferencial.

En el caso de un contacto fase-tierra pueden
originarse grandes corrientes de defecto.

IT

Soporta un primer defecto fase-tierra.

Requiere personal cualificado y
mantenimiento constante.

Un segundo defecto suele provocar un
contacto a la tensién compuesta.

En el caso de un contacto fase-tierra pueden
producirse sobretensiones en el neutro.
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Diferentes tipos de fusibles

1) Fusible de gran potencia utilizado en instalaciones eléctricas.
2) Fusible de pequeiio formato utilizado en circuitos electrénicos.

3) Fusible de proteccién de lineas de datos en equipos de telecomunicacion.

4) Fusible utilizado en automocion.
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Criterio basico de dimensionamiento

Objetivo:

Limitar la intensidad maxima de paso por un conductor a |

Entre 0,1y 0,8
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Criterio basico de dimensionamiento

‘ ‘ Motores

Direct On-line Asst. Start
Motor Rating Standard Motor Standard
(@G |Grcuit (gM) (9@
kw A A A A
0.25 0.8 4 2
0.37 1.1 4 - 2
0.55 1.5 6 - 4
4
6

0.75 20 6
1.1 3.0 10 -
15 36 16 - 10

22 5.0 16 - 10
3.0 6.5 20 - 16
4.0 8.4 20 - 16
55 11.0 25 20M25 20
75 15.0 40 32M40 25
11.0 20.0 50 32M50 32
15.0 27.0 63 32M63 40
18.5 33.0 80 63MB0 50
220 38.0 80 63M80 50
30.0 54.0 100 63M100 80

37.0 66.0 125 100M125 80

45.0 79.0 160 100M160 100
55.0 98.0 160 100M160 100
750 | 1350 250 200M250 160




UC

UNIVERSIDAD
DE CANTABRIA

Criterio basico de dimensionamiento

‘ ‘ Motores

Direct On-line Asst. Start
Motor Rating Standard Motor Standard
(@G |Grcuit (gM) (9@
kw A A A A
0.25 0.8 4 - 2
0.37 1.1 4 2
0.55 1.5 6 4
0.75 20 6 4
1.1 3.0 10 6
1.5 3.6 16 10
22 50 16 10
3.0 6.5 20 16
40 8.4 20 - 16
55 11.0 25 20M25 20
75 15.0 40 32M40 25
11.0 20.0 50 32M50 32
15.0 27.0 63 32M63 40
185 33.0 80 63MB0 50
220 38.0 80 63MB0 50
30.0 54.0 100 63M100 80
37.0 66.0 125 100M125 80
45.0 79.0 160 100M160 100
55.0 98.0 160 100M160 100
750 | 1350 250 200M250 160
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Criterio basico de dimensionamiento

‘ ‘ Motores

Direct On-line Asst. Start
Motor Rating Standard Motor Standard

(@G |Grcuit (gM) (9@

W [ A A A A
025 o8| a4 = « 0,2
037 11| a4 :

0.55 15 6
0.75 20 6
11 3.0 10

DA B NN

15 | 36| 16 . 10
22 | 50| 16 - 10 «
30 | 65| 20 . 16 0,3
40 | 84| =20 . 16
55 | 110| 25 20M25 20
75 | 150| 40 32M40 25

110 | 200| s0 32M50 30

150 | 270| 63 32M63 40

185 | 330| 80 63M80 50

220 | 380| 80 63M80 50

300 | 540| 100 | e3mi00 80

37.0 66.0 125 100M125 80

45.0 79.0 160 100M160 100
55.0 98.0 160 100M160 100
750 | 1350 250 200M250 160
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Criterio basico de dimensionamiento

‘ ‘ Motores

Direct On-line Asst. Start
Motor Rating Standard Motor Standard

(@G |Grcuit (gM) (9@

W [ A A A A
025 o8| a4 = « 0,2
037 11| a4 :

0.55 15 6
0.75 20 6
11 3.0 10

15 | 36| 16 -
22 | 50| 16 : 10 « 0,3
30 | 65| 20 - 16

DA B NN

-
o

4.0 8.4 20 - 16
55 11.0 25 20M25 20
75 15.0 40 32M40 25
11.0 20.0 50 32M50 32
15.0 27.0 63 32M63 40
18.5 33.0 80 63MB0 50
220 38.0 80 63M80 50
30.0 54.0 100 63M100 80

37.0 66.0 125 100M125 80
45.0 79.0 160 100M160 100

550 | 980| 160 | 1oomieo | 100
750 | 135. 1
50 | 1350| 250 | 200M250 60 « 0,54
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Correccion con la temperatura
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Temperatura (°C)

Factor de correccidn (FC) de la intensidad I en funcién de la temperatura ambiente.
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Time Current Curves for NSD, AAO and BAO Motor Fuse

't (Amps® Seconds) Nom. 1“":  §
Catalogue W M
Prefix Amp | Pre- | Total at [ Watts H
i i Loss a | ZONES
Ratings | Arcing | 415V 1000 [ 20M32
NSD 20M25 | 570 | 2350 | 1.2 s X é vt
4 1 m
NSD 20M32 | 770 | 3000 | 0.95 . ’;r:;m
NSD 20M36 [ 1150 | 5000 | 0.88 100 ——L ;g:g,
NSD 32M36 | 1150 | 5000 | 2.4 . ITELRRES
g LW ERYAY
NSD 32M40 | 1500 | 6000 | 1.9 2 \
NSD 32M50 | 2700 | 8700 | 1.4 E ': sa%s
NSD 32M63 | 5000 | 13550 | 1.0 a ” i
AAO 32M40 | 1400 | 3800 | 3.0 3
AAO 32M50 | 3000 | 8500 | 2.0 : a3 s
AAO 32M63 | 7000 | 18000 | 1.4 2 \\ { \
BAO 63M80 | 12600 | 12600 | 4.4 e 3 S
BAO 63M100| 24000 | 24000 | 3.4 . i \mia L
2
- \ A\
2 4 g & 10 2 4 B8 8 100 2 4 8 48

CURRENT (AMPERES)
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Voltage Current' Pre-arcing Total Estimated
roﬁn§ Class rating 2@ 1 ms ﬁ%"'&”ﬂﬂj Watts loss ) Tested inferrupting
UN( ) IN( A) |2»,p (AZs) 21y (A2 0.8 IN IN interrupting rating rating
20 12 80 3.8 7
25 20 150 5.0 9
3(2) % ‘2170 5.5 10
60 6.6 12
660 gRB [ gg ; %‘ 730% 7.7 14 éo& IE)A\} 300k A
" 15 8.8 16 @ 660V
690+6% 80 475 2900 9.9 18 -
100 970 6000 11 20
125 1900 11800 11.6 21
80 390 2500 11.6 21
100 690 4200 12.7 23
}gg ; 388 8900 14.3 26
i 16000 17.0 31
660 | URB | 200 5250 | 31500 198 36 200k A 300 k A
690+6% 250 9900 52000 24.8 45 @660V @ 660V
315 15500 82000 31.9 58
500 URB 350 22400 110000 31.9 58 120k A
400 33200 160000 36.3 66 @500V
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Fig. 3.12. Estructura de colocacién v funcionamiento de un
transformador torotdal para deteccion de mtensidades residuales en
contactos directos e mndirectos en sistemas TT.



UC Interruptor diferencial

® Polos de entrada

® Pulsador de test

® TInterruptor de conexdn [ desconexion
manual

® Polos de salida

Fig. 3.13. Aspecto de una proteccion diferencial bipolar.
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UC Interruptor magnetotérmico

1. Terminales de conexion.

2. Contacto o polo del
interraptor.

3. Accionamiento que abre o
cietra el interruptor.

4. Mecanismo de maniobra que
abre el accionamiento cuando
recibe una orden del disparador
térmico o magnético.

5. Disparador de sobrecarga
térmica.

6. Disparador de sobrecarga
magnético.

7. Envolvente o caja de la
proteccion.

Fig. 3.14. Estructura interna de un interruptor automatico.
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Fig.3.15 Curva I-t de un interruptor automatico.



