GUIA TUTORIAL - G180 LOS SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA | (RASTER)
Profesora: Olga De Cos Guerra

s @ INDICE DE PRACTICAS Y EJERCICICOS DE LA ASIGNATURA: PROGRAMA ARCGIS PRO

Tema 3 — SIG y Modelos Digitales de Elevaciones: Generacion (Unidad I) y Analisis (Unidad II)

Unidad 1 Generacion de Modelos Digitales de Elevaciones
Practica Ejercicios

. 13] Exploracion y preparacion de datos altimétricos de partida
5- Generacién de un I Exp Y prep p

Modelo Digital del 14] Interpolaciéon TIN

Terreno en ARCGIS Pro ., .
15] Transformacién de la red de triangulos en una malla raster

Unidad 2 Analisis a partir de Modelos Digitales de Elevaciones

16] Representa el perfil topografico del eje lineal que recorre el tramo
de tendido de alta tensién que se traza en la parte sur del ambito de
estudio

6— Representacion de
perfiles topograficos

17] Calcula el mapa de pendientes en porcentaje a partir del

. - MDE_H35.tif
7— Operaciones basicas
de capa Unica a partir de 18] Calcula el mapa de orientaciones a partir del MDE_H35.tif

MDE
19] Representa el relieve sombreado de la zona de estudio a partir del

MDE_H35.tif

20] Estudio de la cuenca de visibilidad desde el Monumento al Indiano
8— Analisis de visibilidad Y @ la Marina de Castilla

a partir de un MDE 21] Analiza en la zona de estudio los sectores que son mas visibles
desde los distintos monumentos

22] Preparacion del MDE para andlisis hidrolégicos, lo que implica tres
9- Analisis hidrolégico a  analisis que adaptan y complementan el MDE para los analisis

partir de un MDE hidrolégicos
23] Calculo de la cuenca de drenaje al Rio Pamanes
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Profesora: Olga De Cos Guerra U c

A\ Tema 3-Ul PRACTICA 5. GENERACION DE UN MODELO DIGITAL DEL TERRENO EN ARCGIS PRO

EJERCICIO 13 Exploracion y preparacion de datos altimétricos de partida

13.1: Carga de los datos altimétricos disponibles e identificacion del campo que contine el valor de elevacion

g BTN0201L_CUR_NIV.shp | BTNO204P_PUN_ACO.shp [ Campos J
13.2: Exploracion visual de los datos altimétricos de " B e,
partida. Representacion del campo de altitud en EOH/ 5ok

colores graduados en la capa de curvas de nivel y
etiquetamos la altitud en los puntos de cota

Para etiquetar los puntos de cota, accedemos a la
pestafa Etiquetado, habilitamos etiquetado, elegimos
el campo y damos formato de texto.

2 e
AR el

364,
w9 -
£ 357 205 253
20 29035

) Clase Clase 1 v E] Consulta SQL
o _ .
. V| Etiquetar las entidades de esta clase

Etiqueta

Campo | COTA_0204 v ) Expresion

1w v BT
Capa Clase de etiqueta

EJERCICIO 14 Interpolaciéon TIN

Pestafia Analisis 2 Geoprocesamiento @ Crear TIN

) - EI TIN aporta elevacion, Elemento emergente
Geoprocesamiento v X pendiente y orientacion para r T"]‘mm Fol
® Crear TIN @ cualquier punto del drea de — Explorar
estudio v
Parametros Entornos ? \l/
S ——— TIN_H35 - Elevacién: 89,665
TIN de salida TIN_H35 resultante: detalle de visualizacion = -
TIN H35 Elevacion 89,665
- Contenido VAKX Pendiente  1,95° ]
Sistema de coordenadas v 2] SazimEE AR g
-~ S8 / > S
ETRS_1989_UTM_Zone_30N v & == A
Orden de dibujo
Clase de entidad de entrada @ “ /) BTN0204P PUN_ACO

Entidades de entrada NO201L_CUR_NIV v

BTN0201L_CUR_NIV.

COTA_0201
Campo de altura | COTA_0201 v 00050 00000
_ . 90,000001 - 180,000000
lipo | Hard_Line v 180,000001 - 280,000000
280,000001 - 390,000000
Campo de etiqueta | <None> ot 0000073000000
4 [v] TIN_H35
Entidades de entrada |0204P_PUN_ACO v Tipo dearista
|~ Arista abrupta
Campo de altura | COTA_0204 v Flevacion
X 505,07 - 568,21
Tim - 441,94 - 505,07
lpo | Puntos de masa e
3 " : W 315673788
Campo de etiqueta | <None> bl W 25254 - 31567
I 1894-25254
W 12627 - 1894
@ Agregar otro

63,13 - 12627
0-6313
v/ Restringida de Delaunay

/| Base gris clara 1:18.848 v

EJERCICIO 15 Transformacion de la red de tridngulos en una malla raster

Pestafia Analisis 2> Geoprocesamiento@ De TIN a Raster [TIN to Raster]

® De TIN a raster @ Meétodo
Parémetros Entornos Lineal b Si distancia de muestra es
: - “Tamano de celda” el valor de
TIN de entrada Distancia de Muestra . -
- muestra determina el tamafio
TIN_H35 v Tamaiio de celda de celda
Raster de salida
MDT_TIN_H35 & Valor de muestra 5

Tipo de datos de salida s
Punto flotante actor

@ Factor 1 no altera la elevacién
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Ademas, en la operacidn “De TIN a raster” necesario configurar el entorno de la nueva capa raster

Geoprocesamiento
® De TIN a raster
Parametros Entornos

Valores ignorados en
estadisticas
v Coordenadas de salida

Sistema de coordenadas de salida
ETRS_1989_UTM_Zone_30N

v R X

@
)

Tomado de alguna de las

capas, por ejemplo
BTN0201L_CUR_NIV.shp
(todas las capas estan en

v@o

Transformaciones geograficas ETRS89, UTM 30N)
v|i&
v Extensién de procesamiento
Extension
FE Ls i E; 0 By 9 Tomado de TIN_H35 para
v Extension X e Y asegurar que el raster abarca
] toda la zona de estudio.
Superior | 4807440,87862368 También serviria
) BTN0201L_CUR_NIV.shp
Izquierda |430755,950344481
Derecha | 444342,465721647
v Informacién del raster
Inferior 4798061,5037995 c
. olumnas 2717
v Sistema de coordenadas de extension Fiiss 1ere
Ndmero de bandas 1
ETRS 1989 UTM Zone 30N R =
Tamafio de celda Y 5
. Tamafio sin comprimir 19.44 MB
Propiedades del raster _ Z—
MDT_TIN_H35 resultante Tipo de fuente Genérico
Contenido v X E] Mapa X Tipo de pixel punto flotante
Rubayo Profundidad de pixel 32 bits.
? l Buscar L v |

EGBM/Bok

Orden de dibujo

COTA_0201

— 0,000000 - 90,000000
90,000001 - 180,000000
180,000001 - 280,000000
280,000001 - 390,000000
390,000001 - 560,000000

4 |\2] MDT_TIN_H35

Valor
B 567,9535522460938

o
4[] TIN_H35
Tipo de arista
— Arista abrupta
Elevacién
505,07 - 568,21
I 441,94 - 505,07
M 3788 - 44194
W 315673788
W 25254 - 31567
I 1894- 25254
W 12627 - 1894
63,13 - 126,27
0-63,13

v| 171901 v BEAN T v

568.206

&

3,8466835°W 43,4081096°N v N Entidades seleccionadas: 0 | [9 "
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GUIA TUTORIAL - G180 LOS SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA | (RASTER)
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s-rema 3-U2 PRACTICA 6. REPRESENTACION DE PERFILES TOPOGRAFICOS

EJERCICIO 16 Representa el perfil topografico del eje lineal que recorre el tramo de tendido de alta @
tension que se traza en la parte sur del ambito de estudio

16.1: Seleccionamos el tramo . .. =,
que usaremos como linea de T [Buscar 2

perfil L O

Orden de dibujo

v

Rubayo

& Asliillere

4 |".| Mapa
v Referencia gris clara

4|v| BTNO710L_LIN_ELEC

4 || MDE_H35.tif

Valor
567,179

V| Base gris clara

1:104.417 v + Fhow Ny ¥ v 435.776,72 4.807.423,6¢

{5 BTNO710L_LIN_ELEC X

Campo: E?ﬂ Agregar E= Calcular - Seleccion: E;ﬁ] Seleccionar por atributos +‘;J Zoom a L{J:," Ca
1ape ID NOMBRE ETIQUETA ¥ TENSI_0710 ID_BIC

1 Jlilinea ZM 250135848 01

16.2: Representamos el perfil
Pestafia Analisis = Geoprocesamiento@ - Perfil (Profile)

Geoprocesamiento v # x| Como resultado de esta operacion, se genera un archivo
G) Perfil ® | feature_set que representa la linea de perfil. ArcGIS la almacena
Parametros EntornosQ No necesario 5 | en la geodatabase del proyecto para poder reutilizarla.No
JERAERAs s e e re contiene la grafica del perfil, sino el trazado sobre el que se
BTNO710L_LIN_ELEC v “~v | calcula.
() Usar los registros seleccionados: 1 A Contin uacic')n:
i il * Se sefiala la capa feature_set (Perfil de salida) como capa
. activa. |
Resolucién DEM . L o i
24 metros | * Enla pestafia Datos = Crear grafico = Grafico de perfil | 5.

Visualizar

Distancia maxima de muestreo

Unidades de distancia maxima de muestreo
Metros v

Opciones de guardado como grafico que exporta el

Propiedades de grafico - Perfil de salida e
perfil a imagen

b Grafico de Perfil Perfil de salida

. ‘. " Perfi lida - P... I ion X ™
Datos Ejes Guias Formato General -~ e slidaiR-deatalemion
E‘ Filtro: \7[- ? iz er kj I ®\ N

SEgUimientO Is Exportar como gréfico

General : : Perfil topografico en el eje de linea de alta tension
Rastrear cur interactivo 3 Exportar como tabla
v Opciones dedsudfizacion c T8 Capturar al Portapapeles
0
Variable del eje Y §
3 100
Z w
Estilo 0 1.000 2,000 3.000 4,000 5.000 6.000 7.000 8.000 9.000 10000 11.000
Relleno Distancia horizontal
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s'rema 3-U2 PRACTICA 7. OPERACIONES BASICAS DE CAPA UNICA A PARTIR DE MDE

EJERCICIO 17 Calcula el mapa de pendientes en porcentaje a partir del MDE_H35.tif @

Pestafia Analisis 2 Geoprocesamiento@ - Pendiente (Slope)

Geoprocesamiento v 1 En la pestaiia Entornos se usa el MDE_H35 como
(© |+ PENDIEN x vl referencia para el tamaiio de celda, alineacion,
sistema de coordenadas y la extension de
procesamiento. Esto asegura el ajuste perfecto.

Pendiente (Herramientas de 3D Analyst
Identifica la pendiente (gradiente o inclinacién) de
cada celda de un raster

“\ @ v Anélisis raster

Tamarnio de celda

Geoprocesarmento MDE_H35.tif hd

®© Pendiente

Parametros Entornos 0

Raster de entrada

Alinear raster
MDE_H35.tif v

v Coordenadas de salida

MDE_H35.tif v Sistema de coordenadas de salida
ETRS_1989_UTM_Zone_30N v "
Raster de salida
PENDIPORCEN &3 v Extensién de procesamiento
Extension

Unidades de medicién de salida
Elevacion en porcentaje v AR® v w0 vy 9
v Extension X e Y

Método

Planar v Superior | 4807450
lzquierda | 430750

Factor z 1

Derecha 444350
Dispositivo objetivo para el analisis

GPU, luego, CPU v Inferior 4798050

Fuera de la GDB del

Salida: C:\SIGIRASTER\CAPAS\PENDIPORCEN (@) Fierafe'e SR

Contenido v I X

Nuvayyu

Y | Buscar P v
= G &
Ria de
L Boé
Orden de dibujo
=) Asffilere
2 D Mapa & Astiillere
v| Referencia gris clara Ria de
San
4|v| PENDIPORCEN Salvador
Valor
196,2

0

P[] MDE_H35.tif

| Base gris clara
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EJERCICIO 18 Calcula el mapa de orientaciones a partir del MDE_H35.tif

Pestafia Analisis 2> Geoprocesamiento - Orientacion

Geoprocesamiento v EX En la pestafia Entornos se usa el MDE_H35 como referencia para el
® Orientacién tamaiio de celda, alineacidn, sistema de coordenadasy la extension
de procesamiento. Esto asegura el ajuste perfecto.

Pardmetros Entornos @

Raster de entrada

MDE H35.tif ~ . Laherramienta genera un raster donde cada celda contiene la direccion

) . de maxima pendiente: 0° 0 360° organizadas en intervalos cualitativos
Sostegdealda ~ para su representacion. Las superficies horizontales, de pendiente 0O,
1.8\PRSIG1_8.gdb\ORIENTACION | &7 [t . . . .
reciben un valor especialde orientacion (-1).
Método Orden de dibujo
Planar v 4[F] Mapa
|v| Referencia gris clara
Dispositivo objetivo para el analisis “|v| ORIENTACION
GPU, luego, CPU v value

I Plana (-1)
Il Norte (0- 22,5
I Noreste (22,5 - 6...
Este (67,5 - 1125)
B Sureste (1125-1...
M Sur(157,5- 202.5)
M Ssuroeste (2025 -
Il Oeste (2475 - 29..
I Noroeste (2925...
I Norte (337,5 - 360)

4[] PENDIPORCEN

Valor

196,2
l 0

P ] MDE_H35.if

(/] Base gris clara

EJERCICIO 19 Representa el relieve sombreado de la zona de estudio a partir del MDE_H35.tif

Pestafia Analisis 2 Geoprocesamiento - Sombreado Geoprocesamiento e
® 0 Sombreado @
Pardametros Entornos @
En la pestafia Entornos se usa el MDE_H35 como referencia e —
para el tamaiio de celda, alineacion, sistema de coordenadasy MDE_H35 tif v I
la extension de procesamiento. Esto asegura el ajuste perfecto. - .
aster de salida
HillSha_MDE_1 & =
Contenido v & x| [E]Mapa X ~
? SANTANDER o Acimut 315
=66 Altitud 45
‘[;]"::;ade cibaio e _r " (] Sombras modelo

|v| Referencia gris clara /f’ﬁ? . g | o2 : v Factor z 0 1
4|v| SOMBREADO 7 /“’E"* L5 & g ,
Valor ey AT | et Se deja desactivado
pues no buscamos
las sombras reales
del relieve (que
pueden ocultar
algunas zonas), sino
el relieve
sombreado

254
N
P[] ORIENTACION
P ("] PENDIPORCEN
P (C] MDE_H35.if

/| Base gris clara
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\ Tema 3-U2 PRACTICA 8. ANALISIS DE VISIBILIDAD A PARTIR DE UN MDE

EJERCICIO 20 Estudio de la cuenca de visibilidad desde el Monumento al Indiano y a la Marina de

Castilla, situado en Pefia Cabarga, con una altura del visor/emisor/receptor de 15 metros en un
radio de 4 kild6metros

g MDE_H35.tif| BTNO525P_MONUME.shp

20.1: Cargamos la capa raster MDE_H35 S ’

Filas de entrada
BTN0525P_MONUME

20.2: Preparar punto de observacion Tipo de seleccion

(Capa vectorial con geometria de :aw :

puntos) = A partir de la capa Corgar | Guardar X Qitar

vectorial BTN0525P_MONUME.shp v sa editor OB ¥
Donde | NOMBRE v | esigual que v 'Monumento al Indiano y a la Marina de Castilla® v X H

20.3: Calculamos la cuenca de visibilidad, optando por la variante de ArcGIS Pro que genera un resultado en
formato vectorial .
VIQWShEd Herramientas |Istas para usar

Pestafia Analisis > Geoprocesamiento@ > Viewshed Returns polygons of visible areas for a given set of input

observation points.

Geoprocesamiento v X
~ -
. (dih
® Cuenca visual @
Pardmetros Entornos ®
- Contenido v 1 x| [E]Mapa X v
Entidades de puntos de entrada T | Buscar |
BTN0525P_MONUME v 482 =008/ H{¢

@ Usar los registros seleccionados: 1 Orden de dibujo
4 [F] Mapa
Distancia maxima 4000 ] Referencia gris clara

< 2 = e 4 |v| BIN0525P_MONUME
Unidades de distancia maxima R

Metros v 4] Cuenca visual de salida
Resolucién DEM =
4 || SOMBRAS tif
24 metros v &
/alor
255
Altura del observador 15

101

= 4 |v| MDE_H35.if

Unidades de altura del observador R
Valor

Metros b 567,179
o ... -4,636
Desplazamiento de superficie 0 ) Base gris clara
Unidades de desplazamiento de superficie ' ‘ Vievshe MDET
Metros v
| Generalizar poligonos de cuenca visual 1:62.307 v|| B v 3,8529643°W 434146186°N v &9 Entidades seleccionadas: 1 | (@ | Il | &
[ Cuenca visual de salida X
Campo: [ Agregar B2 Calcular  Seleccién: [ Seleccionar por atributos Zoom a ‘52§ Cambiar Borrar Eliminar Copiar
>roduct Name Source Source URL Perimeter Kilometers Area Square Kilometers Shape_Length Shape_Area
1 Ixirbus_WorIdDEMAOrt... Airbus Defence and Spa... = http://www.intelligence-ai 115,461888 26,908884 158870,235271 50962535,297391
Q En la tabla de atributos de la cuenca es

posible consultar su dimensién, por
ejemplo, a través del dato de superficie en
kildmetros cuadrados

La cuenca visual vectorial obtenida puede ser transformada en raster mediante rasterizacion

Pestafia Analisis 2 Geoprocesamiento@

Geoprocesamiento vp ® De entidad a réster @ v Andlisis raster 0
© | rasterizal x v (e € @ Tamafio de celda Todos los parametros del
Entidades de entrada M H tif
De entidad a raster (Herramientas de convarsién Cuenca visual de salida = = GO R R TR
Convierte las entidades a dataset raster. amea 2 Método de proyeccion de tamafio de celda sah;ia ras?er :ol\l;:;: ‘:_IO;_:’O
: OBJECTID v
<Feature to raster> Convertir unidades reierencla e =
Raster de salida
CVISUAL_INDIANO [cX A[|near réster
. . Tamaiio de celda de salida N
Salida: CVISUAL_INDIANO.tif MDE_H35.1if MDE_H35.tif
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EJERCICIO 21 Analiza en la zona de estudio los sectores que son mas visibles desde los distintos

monumentos que se localizan en la zona

g MDE_H35.tif| BTNO525P_MONUME.shp

Visibilidad (Herramientas de 3D Analyst
Pestafia Analisis > Geoprocesamientoa - Viewshed

o~
Geoprocesamiento v B X Par4metros Entornos
® Cuenca visual o e
Parametros Entornos 0 ®@ Palabra clave CONFIG de salida
Raster de entrada
MDE_H35.tif v Auto ejecucion 1000
Entidades de puntos y polilineas de observador de entrada v Anélisis raster
BTN0525P_MONUME v L
Tamaiio de celda
Raster de salida MDE_H35.tif >

CVISUAL_PROPORCIONAL &

Método de proyeccion de tamario de celda
Raster sobre el nivel del suelo de salida

— Convertir unidades v
@ -
Mascara
i 1 MDE_H35.tif V
v| Utilizar las correcciones de la curvatura de la Tierra Alinear raster
Coeficiente de refraccion 0,13 MDE_H35.tif v

Resultado: CVISUAL_PROPORCIONAL.tif

{Contenido v 1 x| [E]Mapa X

? "Buscar el v
=G K .- i o

Orden de dibujo ,‘
4 [E] mapa

El Astillero

v| Referencia gris clara
4 v BTN0525P_MONUME
°

4 Cuenca visual de sa...

Determina las ubicaciones de superficie de raster visibles
para un conjunto de entidades de observador, o identifica...

v Coordenadas de salida

Sistema de coordenadas de salida
ETRS_1989_UTM_Zone_30N

Transformaciones geograficas

v Extensién de procesamiento

Extension MDE_H35.tif
E L2 w0 dy 9O
v Extension X e Y
Superior | 4807450
Izquierda | 430750
Derecha | 444350
Inferior | 4798050

v Sistema de coordenadas de extension
ETRS 1989 UTM Zone 30N

.‘r':
_ ﬂ‘i + P P Entrambasaguas
4|v| CVISUAL_PROPORC... * - il )
1 . e
2 La Concha ¢ o s - 4
3
| ° !|
s
Il 6 Observadores 4
o
4 CVISUAL_INDIANO e
Value Penagos i ° ¥
| |
P [v/] SOMBRAS tif
Liérg%nes
b MDE_H35.tif
| Base gris clara i e & -
- Propiedades de capa: CVISUAL_PROPORCIONAL
1:62.307 v| BB RN v
Buscar P v Base dedatos | CASIGIRASTER\PROYECTOS\PRSIG1_9\PRSIG1_9.gdb
General Nombre CVISUAL_PROPORCIONAL
La capa resultante tiene la misma estructura que el piiacatos Unidades verticales Meter
. , . . Origen
MDE_H35 gracias a los parametros indicados en la evacion « Informacién del raster
pestafia de “Entornos” de la operacién. VEEES Columnas 544
Las celdas mas visibles estan en la cuenca de 6 Caché Filas 376
monumentos de los 10 existentes en la capa. i N g e
Plantillas de procesamiento Tamario de celda X 25
Uniones Tamafio de celda Y 25
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A\ Tema 3-U2

EJERCICIO 22 Preparacion del MDE para analisis hidrolégicos, lo que implica tres analisis que

adaptan y complementan el MDE para los analisis hidrolégicos

&
Rellenar sumideros, fosas . ., . i i

€ros, Direccion de drenaje Acumulacién de flujo
o depresiones

[opcional, recomendable]

Pestafia Analisis 2> Geoprocesamiento@ - Fill Relleno| Flow direction | Flow accumulation

UC

PRACTICA 9. ANALISIS HIDROLOGICO A PARTIR DE UN MDE

22.1: Rellenamos sumideros del MDE_H35 para generar el MDE_CORREGIDO valido para analisis hidroldgicos

Geoprocesamiento v & Geoprocesamiento v B X

@ rellenar sumxderosl X v @

Relleno

En Entornos se toma como referencia el MDE_H35 para:

B tamafo de celda, alinear raster, sistema de coordenadas de
Relleno (He Sreas de ShabalAra Parametros Entornos 0 ? Sallda y extension v
Rellena sumideros en un raster de x x MDE CORREGIDO.tif
superficie para quitar pequefias... Raster de superficie de entrada =
« MDE_H35.tif v . :
0 Se deja vacio
Raster de superficie de salida . para que se
MDE_CORREGIDO & rellene todos
Limite Z los sumideros
22.2: Calculamos la direcciéon de flujo del MDE_H35
i ’ “(; SERROs i ¥ X En Entornos se toma como referencia el MDE_H35 para:
® low direction x v|@® " - = - ) A
= © Direccién del flujo tamafio de celda, alinear raster, sistema de coordenadas de
ireccion del flujo (+ e e s . .z
ev s dearecaonseposee || Parémetros Entornos () ? saliday extension = v T S
cada celda hasta su vecina o vecinas con. O —
“ B8 Raéster de superficie de entrada
MDE_CORREGIDO v
Raster de direccion de flujos de salida DIRECCION_FLUJO.tif
DIRECCION_FLUJO O‘
Forzar todas las celdas de eje para que se
desplacen hacia fuera
Raster de cafda de salida
Tipo de direccion de flujo
D8 v
22.3: Calculamos la acumulacidn de flujo del MDE_H35
Geoprocesamiento v EX . v .
. TTTTeTE— Geoprocesamiento s En Entornos se toma como referencia el MDE_H35 para:
pcumalacién de flujo - —5 © Acumulacién de flujo tamafiio de celda, alinear raster, sistema de coordenadas de
5555“255&222727 et Pardmetros Entomoso salida Yy extensiéon v . ;
-~ D’E e —

Raster de direccion de flujo de entrada
DIRECCION_FLUJO

v

Raster de acumulacién de flujo de salida

ACUMULACION_FLUJO O)

Raster de entrada de pesos

Tipo de datos de salida
Flotante

Tipo de direccion del flujo de entrada
D8

EJERCICIO 23 Calculo de la cuenca de drenaje al Rio PAmanes
23.1: Cargamos la capa BTN0302L_RIO.shp y seleccionamos por atributos el Rio Aguanaz

E;gj Seleccionar por atributos

Donde |NOMBRE v | esigual que v Rio Pamanes’ Q
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Pestafia Analisis = Geoprocesamiento - De vértices de entidad a puntos

23.2: Preparacion del punto de salida para el calculo de la cuenca de drenaje al Rio PAmanes

Geoprocesamiento v X

(© De vértices de entidad a puntos P
Teniendo el Rio PAmanes seleccionado generamos una capa de puntos a lo

largo de la linea del rio, utilizando como referencia sus vértices

Pardmetros Entornos @

Entidades de entrada
BTNO0302L_RIO v

@ Usar los registros seleccionados: 1

San

Pedruco Solares

Clase de entidad de salida
RIO_PAMANES_VERTICES &

Tipo de punto
Todos los vértices v

Se toma como referencia de punto de
saliday se guarda en una capa separada.

Valdecilla

Datos = Exportar entidades

Exportar entidades

Cecefas

Parametros Entornos

Entidades de entrada Geoprocesamiento v BX

RIO_PAMANES_VERTICES ®

@ Usar los registros seleccionados: 1

Clase de entidad de salida
PUNTO_SALIDA_PAMANES

Alinear punto de fluidez

Alinear punto de fluidez ~ &P
Parametros Entornoso @

Datos de corrientes de raster o entidad de
entrada

PUNTO_SALIDA_PAMANES v i

23.3: Alineamos el punto a la red de drenaje Snap Pour Point

Campo de punto de fluidez

OBJECTID v ¥
Raster de acumulacion de entrada
ACUMULACION_FLUJO v
Con una resolucion de 25 m, la ) )
di iad iust t d (50 ) Raster de salida )
istancia de ajuste otorgada m FLUIDEZ_PAMANES &
permite 2 celdas de distancia para
el ajuste o Distancia de ajuste 50

23.4: Generamos la cuenca de drenaje para el Rio PAmanes

Pestafia Analisis > Geoprocesamiento

g DIRECCION_FLUJO.tif | PUNTO_SALIDA_PAMANES.shp

Geoprocesamiento 24

Buscar herramientas P v

Favoritos Cajas de herramientas Portal

4 Herramientas de Spatial Analyst

4 &q Hidrologfa

~ sy -
Acumulacion de flujo

- - 5 8
Ajustar transmision a raster

“\. Alinear punto de fluidez

“\, Calcular curso de agua como line

o~ A
Calcular curso de agua como rast

L_%j Capacidad de almacenamiento
#\, Clasificacién de cursos de agua

Cuenca

Hay varios operadores con esta
denominacion, por lo que se
recomienda acceder desde las

- Cuenca hidrografica Watershed @ perramientas de Spatial Analyst >

Hidrologia = Cuenca hidrografica

La capa resultante

® Cuenca hidrogréfica @

Parametros EntornosQ 7

Raster de direccion de flujo de entrada D8
DIRECCION_FLUJO v

Datos de corrientes de raster o entidad de
entrada

PUNTO_SALIDA_PAMANES v L
Campo de punto de fluidez

OBJECTID v {é}
Raster de salida

CUENCA_DRENAJE_PAMANES c’

Cuenca hidrogréfica

presenta valor 1 en las
celdas que forman
parte de la cuenca de
drenaje y valor nulo en
las celdas externas a la
, cuenca (sin color)

CUENCA_DRENAJE_PAMANES.tif

‘Ccm(emdo v x] [ Mapa X
Y [ suscar Y

=08

Orden de dibujo J\/\»\}\/
4 [ M
efere a

Rubayo

El Astillero

!

4[] RIO_PAMANES_VER.

<[oiemosaro |

4] CUENCA DRENAJE... | 3 Concha
Value
0
I 0001-1
¥ (7] FLUIDEZ_PAMANES

¥ () ACUMULACION_FL.

¥ (] DIRECCION_FLUIO
P[] MDE_CORREGIDO
~
© (7] MDE_H35.4f
| Base gris clara
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