GUIA TUTORIAL - G180 LOS SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA | (RASTER)
Profesora: Olga De Cos Guerra

s @ INDICE DE PRACTICAS Y EJERCICICOS DE LA ASIGNATURA: PROGRAMA ARCGIS PRO

Tema 6 — Anadlisis de distancias y rutas 6ptimas en entorno raster

Practica Ejercicios

34] Genera un mapa de distancia euclidiana a partir de las instalaciones

14— Analisis raster de industriales

distancias y proximidad 35] Genera un buffer de 1 km en torno a las instalaciones industriales
utilizando el mapa de distancia euclidiana del ejercicio anterior

15— Calculo de rutas 36] Calculo de una ruta 6ptima entre dos monumentos, con punto de
optimas (de minimo salida en la Portalada de Carlos lll hasta la Cruz de Somarriba,
coste) en ArcGIS Pro considerando la dificultad que representan las coberturas CLC18
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A Tema 6 PRACTICA 14. ANALISIS RASTER DE DISTANCIAS Y PROXIMIDAD

g MDT_H35.tif | BTNO513S_INS_IND.shp @

EJERCICIO 34 Genera un mapa de distancia euclidiana a partir de las instalaciones industriales

Pestafia Analisis 2> Geoprocesamiento@

Geoprocesamiento v X ) »
_________ Configuracion de entornos basados en MDE_H35
@ Acumulaciéon de dista nCi_E_i __________ v Analisis raater Extensién de procesamiento
e Tamafio de celda Extension
5 ? .
Parémetros Entornos @< ® VIDE st R WA
Origenes de réaster o entidad de entrada Alinear raster v BrensionXe ¥
BTNO513S_INS_IND v v MDE_H35.tif Superior | 4807450
R4 d acion de di nd lid v Coordenadas de salida S el
aster de acumulacion de distancia de salida . Cietema de coordenadas de salid Derecha’ [424350
DISTAN_INDUS & ETRS_1989_UTM_Zone_30N Inferior | 4798050
El resto de entradas opcionales de esta operacidén quedan vacias
: - TR
e | S S A TS
e o R r e 3 e
,W : N . . n'.‘l‘ -
DISTAN_INDUS.tif con la capade | ==
instalaciones industriales
superpuesta : >
- T LES S
EJERCICIO 35 Genera un buffer de 1 km en torno a las - - -
instalaciones industriales utilizando el mapa de distancia i
euclidiana del ejercicio anterior |
\
Geoprocesamiento v 1 X Configuracion de entornos basados en MDE_H35
@ Calailadera raster @ v Anélisis réster Extensién de procesamiento
Tamaiio de celda Extension
Parémetros Entornos 0 ®@ MDE_H35.tif Iz RAv w0 ey ©

o -
@ Expresion de algebra de mapas Alinear raster Extensién X e Y

Rasteres Hemmamientas MDE_H35.tif Superior | 4807450
J -
BUFFER_2KM_INDUS Operadores o v Coordenadas de salida zquierda |430750
BUFFER_1KM_CARRETERAS = Sistema de coordenadas de salida Derecha 444350
DISTAN INDUS ETRS_1989_UTM_Zone_30N Inferior 4798050
MEE sl . BUFFER_1KM_INDUS.tif
/ = Contenido v 8 x| [E]Mapa X
T | Buscar o v
Con("DISTAN_INDUS" < 1000, 1) ~ . 5
e Orden de dibujo
Fmape 3 Al
' Referencia gris clara [ .
4 || BTNOS13S_INS_IND
. |
Raster de salida 4[| BUFFER_TKM_INDUS
BUFFER_TKM_INDUS & — Fren \

P () DISTAN_INDUS
MDE_H25:1if

! Base gris clara

»

NEToanes
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A\ Tema 6 PRACTICA 15. CALCULO DE RUTAS OPTIMAS (DE MINIMO COSTE) EN ARCGIS PRO

EJERCICIO 36 Calculo de una ruta 6ptima entre dos monumentos del area de estudio, con punto de @
salida en la Portalada de Carlos lll, en La Cavada, hasta la Cruz de Somarriba, teniendo en cuenta la
dificultad que representan las coberturas CLC18.

% CLC18H35MALLA.tif | BTNO525P_MONUME.shp

36.1: Identificacidn de los extremos de la ruta y exportacién a dos capas separadas vectoriales de puntos.
* Se comprueba que los monumentos estdn representados en la capa BTNO525P_MONUME.shp

* Se selecciona un registro y se aisla a capa separada ) ) )
Es esencial que origen y destino de la ruta

Contenido v 1 x| [ElMapa X se representen en capas separadas
Y [omw 5]
0K/ .. Este proceso se repite para el punto
Orden de dibujo . .., deorigeny el punto de destino.
L De ello se derivan dos capas
‘ 0 : . >éixpfnnirent:djdes ? j vectoriales de puntos. En cada una

de estas capas hay un solo punto:

4 [_] CLC18H35MALLALif S Entidades de entrada
Valor ' ° BTN0525P_MONUME < o 0R|GEN_PORTALADA.shp
522 @ Usar los registros seleccionados: 1 representa Ia ub|cac|on que es
e Liergines et deenidd ge sl punto de origen de la ruta
) OVECTOS\PRSIG1_18\PRSIG1_18.9db\ORIGEN_PORTALADA | &%
v e o + DESTINO_CRUZ.shp representa la
wosss v BERIWI 3806703°W 4| > Campos ubicacién que es puntos de
[ BTNOS25P_MONUME X > Ordenar destino de la ruta

Campo: [ Agregar = Calcular  Seleccion: E“g Seleccionar por atributos /,i% Z

FID Shape 1] NOMBRE

1 8 PuntoZM 250134439 Portalada de Carlos IlI

Capas vectoriales de origen y destino visualizadas sobre la barrera

Contenido v o x| [ElMapa X
Y [ouscar P v
=6 K

Orden de dibujo
4[] Mapa
| Referencia gris clara
4 || DESTINO_CRUZ
+
4[| ORIGEN_PORTALADA
A

% 4] BTNOS25P_MONUME

4 |v' CLCIBH3SMALLALtIF

Valor

| Base gris clara

36.2: Calculo de la superficie de friccion (coste unitario) en funcién de la barrera impuesta por las coberturas
CLC18H35MALLA.tif

1. NOMENCLATURA CLC

ReC|aSiflcamOS Ia barl’era CLC18H35MALLA-t|f Resumen de la nomenclatura de las 44 clases CLC traducidas al castellano:
dando los siguientes valores de friccion: 0 S S 7
« 1 superficies artificiales Para hacer esta reclasificacion T Eii ';?,R%;st T —
« 2 zonas agricolas correctamente es necesario basarse 1 e : Y
en el documento de interpretacion SUPERFICIES L o ——
* 4 zonas forestales CLC18: LEER_DatosCLC2018_gdb.pdf mhou veteosy b0 [T Ty e
e 100 zonas himedas Recordemos que las celdas de la o e -:7 E‘;ﬁmﬂ —
. . capa que actia como barrera 3 Tiowas do Tabor BE reﬁn’o—
* Barrera absoluta superficies de agua e e D (ALE S el _ Hﬂgv&w
Salida: FRICCION.tif 2 (273 s
ZONAS AGRICOLAS 2 e T e SPeS T53307 o7 S
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Pestafia Analisis 2 Geoprocesamiento - Reclasificar por tabla Reclassify by table

a) Editamos los intervalos de reclasificacion en Excel con la estructura de 3 campos denominados

FROM | TO | OUT

RECLAS_CLC18.csv

Guardamos como: CSV (UTF-8) delimitado por comas
Se anade el archivo CSV al proyecto de ArcGIS Pro

b) Aplicamos el geoprocesamiento Reclasificar por tabla

v R X

Geoprocesamiento
® Reclasificar por tabla ©)
Parametros Entornoso ®@
Raster de entrada
CLC18H35MALLA.tif v

Tabla de nueva representacion cartografica de
entrada

A B C
1 |FROM TO out
2 100 200 1
3 200 300 2
4 300 400
5 400 500 100

Las superficies de agua (511-523) son
una barrera absoluta, por lo que
deben aparecer en la friccion como
valores nulos. Para que sean nulos no
se define un intervalo de
reclasificacion para esas categorias
CLC18 y se activa la opcién
correspondiente al reclasificar
“Cambiar los valores ausentes por
NoData”

RECLAS_CLC18.csv v
Campo de valores de origen ERICCION.tif /,/’
FROM i Contenido v x [Elvapa X /"/
T [ guscar s~ 4 ’t
Campo de valores de destino E8EB/ ‘ L'
10 » {(:)} Orden de dibujo \ g
4 |F| Mapa El Astillero
| Referencia gris clara
Campo de valores de salida 2 ’
4 [v| ORIGEN_PORTALADA
out v 2
4[] BTNOS25P_MONUME ¥ Valdedilia ]
Raster de salida ) | B
FRICCION éj % V.ﬂu’
-
. 100

@Cambiar los valores ausentes por NoData

36.3: Calculo del coste acumulado desde las coordenadas

Geoprocesamiento v & X

® Acumulacién de distancia &)

Parametros EntornosQ ©)
Origenes de raster o entidad de entrada
ORIGEN_PORTALADA v v

Raster de acumulacién de distancia de salida

[=]

COSTE_ACUMULADO.tif

4[] CLC1BH3SMALLALf

Valor

H 522

| Base gris clara

m

+ .‘ir |

del origen, en funcién de la fricciéon

4 Tahiac indenendientes

COSTE_ACUMULADO_CLC18 &
Raster de entrada o barreras de entidad
g PI Direccidn hacia atras de
salida (Back Direction)
Raster de superficie de entrada indica p_ar:i\ cada celda cudl
es la siguiente celda que
v debe seguirse para volver
al origen por la ruta de
Raster de costes de entrada menor coste (esta capa es ;
FRICCION v necesaria para el paso ) - 7 -
siguiente) o N '
Raster de direccion hacia atras de salida 0 . J R RECR 4l
DIRECCION_RUTA (‘)) DIRECCION_RUTA.tif P /{,/ o >
cunnd KV

R

mf,../

/
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36.4: Analisis de ruta 6ptima para obtener un resultado de ruta vectorial lineal

Pestafia Analisis 2 Geoprocesamiento - Ruta éptima como linea Optimal Path As Line

Geoprocesamiento

® Ruta 6ptima como linea @

Parametros Entornos

Destinos de raster o entidad de entrada

DESTINO_CRUZ

Campo de destino
& OBJECTID

Raster de acumulacion de distancia de entrada.
COSTE_ACUMULADO_CLC18

Raster de direccion de flujo o direccion hacia atras | /

de entrada » /
DIRECCION_RUTA v |
Ruta 6ptima de salida como linea i /’
RUTA_OPTIMA &

Tipo de ruta

'Cada zona > hd

@Crear rutas de red Q Esta

v R X

@
vi ./v

k-

V| (e

/Aclaracién:

Si hay un solo destino con un punto o pixel —.como en este ejercicio—

estas opciones son indiferentes (el resultado sera el mismo).

En caso de haber varios destinos, los matices son:

* Siqueremos una ruta hacia cada destino, elegimos - Cada zona.

* Siqueremos soélo la ruta de menor coste de todas las posibles -
Mejor simple.

* Siqueremos una ruta para cada pixel destino - Cada celda (opcion
menos habitual)

opcidn tiene efecto cuando la ruta implica varios tramos hacia diferentes
destinos, creando una red de tramos comunes cuando corresponda

RUTA_OPTIMA.shp

4[| RUTA_OPTIMA

4[] COSTE_ACUMULADO...

Valor

69953,8984375
. 0

b [] DIRECCION_RUTA

b "] FRICCION

<] |C] BTN0525P_MONUME
.

P[] CLC18H35MALLA tif
[v] Base de terreno mun...
Sombreado mundial

4 Tablas independientes

B8 RECLAS_CLC18.csv

Contenido v X
? |Buscar L v |
=G/ ..

Orden de dibujo

4 (v] DESTINO_CRUZ .
+

4[] ORIGEN_PORTALADA
A

\

P R \
R e - A &
3,6416451°W 43,3769136°N v

v| B E ¥ | Ny v |

[F RUTA_OPTIMA X

1:91.824

Campo: [ Agregar B2 Calcular  Seleccién: (g Seleccionar por atributos @2 Zoom a 52 Cambiar =
. OBJECTID* Shape* PathCost  DestiD
1 | 1 Polilinea 1 15343,513672 1

B | B 1« » 0de1seleccionado(s) La tabla de atributos aporta la

longitud de la ruta en metros

Curso 3° Grado en Geografia y Ordenacion del Territorio de la Universidad de Cantabria. Asignatura obligatoria. Cuatrimestre 1. 6 créditos ECTS.



