GUIA TUTORIAL - G180 LOS SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA | (RASTER)
Profesora: Olga De Cos Guerra

s INDICE DE PRACTICAS Y EJERCICICOS DE LA ASIGNATURA: PROGRAMA QGIS

Tema 6 — Anadlisis de distancias y rutas optimas en entorno raster

Practica Ejercicios

42] Genera un mapa de distancia euclidiana a partir de los edificios

14— Andlisis raster de

. . o 43] Genera un mapa de distancia euclidiana a partir de las autovias
distancias y proximidad

44] Genera un buffer de Tkm en torno a las autovias

15— Calculo de rutas 45] Calculo de una ruta 6ptima entre el nucleo de Anaz
optimas (de minimo (438909,4801359) -inicio- y la Cueva de la Magdalena -destino-,
coste) en QGIS teniendo en cuenta la dificultad impuesta por la pendiente
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Q
EJERCICIO 42 Genera un mapa de distancia euclidiana a partir de los edificios
g MDT_H35.tif | BTNO507S_EDIFIC.shp

42.1: Se prepara el elemento de referencia mediante rasterizacién, ya que la operacion de distancias necesita la
capa de entrada en raster

Menu Raster -» Conversion -> Rasterizar (vector a raster)

() Conversién vectorial - Rasterizar (vectorial a réster)

EDIFICIOS. tif [ rarimarcs. [

Zoom de ejemplo al resultado de
rasterizar los edificios, visualizado Capa de entrada
sobre el MDE_H35.tif [C:)BTNOSD?S_EDIFIC [EPSG:25830]

Objetos seleccionados solamente

No Campo a usar para un valor de marcado [opcional]
rasteriza
un campo L\

sino un J Un valor fijo\para marcar [opcional]

valor fijo r
| T
= aoe o A " value extracted from the "Z" values of the feature
H .
. .= Unidades tamafio del raster de salida
’ 1 Unidades georreferenciadas
Lye s . . . ge . Resolucion Ancho/Horizontal
42.2: Andlisis de distancia euclidiana mediante operador de :
. 25,000000
GRASS r.grow.distance
Resolucion Altura/Vertical
@ Caja de herramientas de Procesos { 25000000
- e OB X Extension de salida [opcional] MDE_H35
: Q rgr [430750.0000,444350.0000,4798050.0000,4807450.0000 [EPSG:25830]
~ @ GRASS Assign a spedified NoData value to output bands [opcional]
¥ Raster (r.%)
@ rgrow 1 0,000000 Tipo de datos de salida |

et E—

Q Raster (r.*) - r.grow.distance ——

) ’C:/SIGIRASTER/CAPAS/EDIFIGOS.ﬁf

’ Pardmetros [ Registro

Capa raster de entrada

[ 2" EDIFICIOS [EPSG:25830] v ][]
Metric [opcional]

[eudidean v ‘

w Advanced Parameters

Vv Output distances in meters instead of map units

" Calculate distance to nearest NULL cell
Extension de la regién de GRASS [opcional] MDE_H35

700,444350.0000,4798050.0000,4807450.0000 [EPSG:25830] €3 | |y |~

Tamanio de celda de la region de GRASS (dejar 0 para predeterminado)

| 25,000000 a 3
Distandia
|Ci/SIGIRASTER/CAPAS/DISTAN_EDIFICIOS.tf a | [—,

'V Abrir el archivo de salida después de ejecutar el algoritmo

Valor de la celda mas cercana

[[Guardar en archivo temporal] ’ [ .y,

Abrir el archivo de salida después de ejecutar el algoritmo
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EJERCICIO 43 Genera un mapa de distancia euclidiana a partir de las autovias

43.1: Seleccionamos los tramos de carretera que son autovias % MDT_H35.tif | BTNO605L_CARRETERA.shp

(X BTNOGOSL_CARRETERA — Select Features X
D Excluir campo_
NOMBRE Case sensitive | Excluir campo_
ETIQUETA Case sensitive | Excluir campo_|
TIPO_0605 |12 a Case sensitive | Igual a(=)_

Restablecer formulario | | Flash a los objetos espaciales | Mostrar en Tabla | | Zoom a objetos Seleccionar objetos |~ Cerrar

Q Conversién vectorial - Rasterizar (vectorial a raster)
43.2: Rasterizamos las autorias para poder calcular la distancia

Parametros Registro

Menu Raster - Conversion -> Rasterizar (vector a raster)
Capa de entrada

AUTOVIAS.tif, resultante de la rasterizacion /" BTN060SL_CARRETERA [EPSG:25830]

------->@)bjetos seleccionados solamente

Campo a usar para un valor de marcado [opcional]

__________ Un valor fijo para marcar [opcional]

1,000000 Q

Burn value extracted from the "Z" values of the feature
Unidades tamafio del raster de salida

Unidades georreferenciadas

43.3: Analisis de distancia euclidiana mediante Resolucion Ancho/Horizontal
el operador de GRASS r.grow.distance 25,000000
Caja de herramientas de Procesos (¥ Raster (r*) - rgrow.distance LR TR
5 a i . 25,000000
2 [§ = <, b N ;
it v O = S Parimetros. (ESEIE Extension de salida [opcional] MDE_H35

Capa raster de entrada

Q r.gr T m— . 430750.0000,444350.0000,4798050.0000,4807450.0000 [EPSG:25830]
- y\ GRASS : Tipo de datos de salida
¥ Raster (r.%) FEIEETERTL Ulnt16

’y\ r.grow eudidean v

r.grow.distance W Advanced Parameters

V' Output distances in meters instead of map units

DISTAN_AUTOVIAS.tif

Calculate distance to nearest NULL cell
Extension de la region de GRASS [opcional] M DE_H35
)00,444350.0000,4798050.0000,4807450.0000 [EPSG:25830] €3 % ['

Tamaiio de celda de la region de GRASS (dejar 0 para predeterminado)

25,000000 a3
Distancia
C:/SIGIRASTER/CAPAS/DISTAN_AUTOVIAS.tif &«

EJERCICIO 44 Genera un buffer de 1km en torno a las autovias

. Caja de herramientas de Procesos ( Raster (1.*) - r.buffer

w e OB I Parémetros | Registro BUFFER_1KM_AUTOVIAS.tif
Q, r.buffer Input raster layer
- y} GRASS =" AUTOVIAS [EPSG:25830] =
¥ Raster (r.¥) Distance zone(s) (e.g. 100,200,300)
@ r.buffer 1
Unidades de distancia
La capa resultante Klometers -
asume |OS va |0 res: Ignorar celdas con dato cero (0) en lugar de celdas nulas
* 1 para el elemento v Advanced Parameters
de referencia Extension de la region de GRASS [opcional] %
BUFFER_1KM_AUTOVIAS
* 2 para el buffer 100,444350.0000,4798050.0000,4807450.0000 [EPSG:25830] €3 | |y |+ 3. da 1 |_tt ) -
anda alette,
. Nu | | pa ra ce | d as Tamafio de celda de la regién de GRASS (dejar 0 para predeterminado) . distances calculated from these locations
externas al buffer 250000 Sk B 0-1 kilometers
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s'rema 6 PRACTICA 15. CALCULO DE RUTAS OPTIMAS (DE MINIMO COSTE) EN QGIS

Q

EJERCICIO 45 Calculo de una ruta 6ptima entre el niicleo de Anaz (438909,4801359) -inicio-y la Cueva
de la Magdalena -destino-, teniendo en cuenta la dificultad impuesta por la pendiente

£3 PENDIGRADOS..tif | BTNO537P_CUEVA.shp

(. Tabla vectorial - Afiadir campos X/Y a capa
X

Parametros Registro

45.1: Identificacion de los extremos de la ruta.

El origen figura en el enunciado (x,y), por lo que nos
centramos en el destino al que se pretende llegar

(Cueva de la Magdalena) R ECIE
* Se comprueba que la cueva esta representada en la R SR >+ I N
capa BTNO537P_CUEVA.shp Objetos seleccionados solamente
* Se calculan las coordenadas de la cueva como nuevos Sistema de coordenadas
campos de su tabla de atributos X.Y en la tabla de Project CRS: EPSG:25830 - ETRS89 / UTM zone 30N v || &
0 atributos de la Prefijo de campo [opcional]
capa COOR
COORKX COORy Campos afiadidos

’ 442461,9845614522| 4799213,5019208835 C:/SIGIRASTER/CAPAS/CUEVAS_COORDENADAS.shp X

45.2: Calculo de la superficie de friccion (coste unitario) en funcién de la pendiente

Reclasificamos la barrera PENDIGRADOS.tif dando los siguientes valores de friccion > 1de-1a5;2de 5 a 10; 4
de 10 a 15; 8 de 15 a 20; 16 de 20 a 25; 32 de 25 a 30; 1000 de 30 a 70.
Salida: FRICCION.tif

Q) Anaiiss rasier S Reciasinear por tabla Para reclasificar es imprescindible saber los
N

valores extremos (minimo y maximo) de la capa

Parametros Registro
Capa raster @ Propiedades [\/‘ Informacion ] [mioz macioén del proveedor ]
4 | Tabla de Redasificacion
=" PENDIGRADOS [EPSG:25830] Compresion

Minimo Méaximo Valor Banda1 STATISTICS_COUNT=199944.000000

Namero de bandas STATISTICS_COVARIANCES=64.17081279051705

1/-1 5 1]
Banda 1 (Gray) Jls 10 2 »

.
.
e STATISTICS_MAXIMUM=62.992805480957
e STATISTICS_MEAN=9.5782003693901
Ll
.

Tabla de Redasificacion a0 15 4 STATISTICS_MEDIAN=7.410918
» STATISTICS_MINIMUM=0
Fixed table (73 415 20 8
P Advanced Parameters 520 25 16
Raster Redlasificado 625 30 32
C:/SIG1RASTER/CAPAS/FRICCION. tif 730 70 1000
FRICCION.tif

Il " FRICCION
bl Banda 1 (Gray)
1,000

Caja de herramientas de Procesos @@ E| operador de coste acumulado se basa en la superficie de friccion (coste unitario)
oA DL § y la posicién del origen (en coordenadas o capa vectorial)

{ r.cos
~ & GRASS
¥ Raster (r.*)
r.cost
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(2 Raster (r.*) - r.cost

Parametros Registro
Unit cost layer

:i. FRICCION [EPSG:25830] v
Coordenadas del punto(s) de salida (E,N) [opcional]

438909,4801359 €&

Coordenadas de punto(s) de parada (E,N) [opcional] COST E_AC U M U LA D O . t |f

Ademas de vecindad de 8
V' Usar el "Movimiento del caballero”; mds lento, pero mas preciso 0 celdas hace a|gun°s
V' Keep null values in output raster layer movimientos mas Ial'gOS,
v Advanced Parameters como el caballo de ajedrez

Extensidn de la region de GRASS [opcional]

430750.0000,444350.0000,4798050.0000,4807450.0000 [EPSG:25830] L X lk bt Basado en
Tamaiio de celda de la region de GRASS (dejar 0 para predeterminado) PENDIGRADOS.tif o
25,000000 CHE MDE_H35.tif
Cumulative cost
C:/SIG1RASTER/CAPAS/COSTE_ACUMULADO.tif € %
V| Abrir el archivo de salida después de ejecutar el algoritmo
Cost allocation map [opcional]
Abrir el archivo de salida des| el algoritmo
Movement directions [opcional]
C:/SIGIRASTER/CAPAS/DIRECCION_MOVIMIENTO.tif €& "
V' Abrir el archivo de salida después de ejecutar el algoritmo
45.4: Calculo de la ruta de menor coste
Caja de herramientas de Procesos (2 Raster () - r.drain
¥ A O B %
M M Pardmetros Registro
L r.d = 2 e o
e Elevacién Para ruta 6ptima se refiere a coste acumulado
~ & GRASS
:l. COSTE_ACUMULADO [EPSG:25830] v

v Raster (r.*)
Name of input movement direction map associated with the cost surface [opcional]

=" DIRECCION_MOVIMIENTO [EPSG:25830] v

Map coordinates of starting point(s) (E,N) [opcional]

- 0 Coordenada de la Cueva
= de la Magdalena

442461.98,4799213.50

Vector layer containing starting point(s) [opcional]

v &(j @‘% =

Copy input cell values on output

Accumulate input values along the path

Count cell numbers along the path
v The input raster map is a cost surface (direction surface must also be specified)
W Advanced Parameters

Extension de la regién de GRASS [opcional]

430750.0000,444350.0000,4798050.0000,4807450.0000 [EPSG:25830] «a i& = Ba Sad oen
Tamafio de celda de la regién de GRASS (dejar 0 para predeterminado) PENDIGRADOS.tif o
25,000000 > MDE_H35.tif

Ruta de menor coste

C:/SIGIRASTER/CAPAS/RUTA_OPTIMA.tif &
Resultado raster
V' Abrir el archivo de salida después de ejecutar el algoritmo

Drain
Resultado Vectorial Q C:/SIGIRASTER/CAPAS/RUTA_OPTIMA.shp

V' Abrir el archivo de salida después de ejecutar el algoritmo

RUTA_OPTIMA.tif
visualizada sobre
MDE_H35.tif
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