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6.1.  INTRODUCCIÓN 
 

 
La respuesta temporal de un sistema puede dividirse en dos partes: la respuesta de régimen 
permanente y la respuesta de régimen transitorio. La primera es aquel valor al que se 
estabiliza el sistema pasado un tiempo y se suele analizar por medio de los errores de régimen 
permanente, y la segunda corresponde con la forma de evolución del sistema hasta llegar a su 
estabilización. 
 
En este capítulo se analiza la forma de la respuesta durante el régimen transitorio, esta forma  
va a depender del número y posición de los polos y ceros del sistema. 
  
La respuesta transitoria suele ser un medio común de indicar las especificaciones de un 
sistema. La forma de la respuesta del sistema ante las entradas tipo se mide con una serie de 
parámetros en los cuales después se basan las especificaciones para el correcto 
funcionamiento del sistema. 
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6.2. RESPUESTA TRANSITORIA DE SISTEMAS DE PRIMER ORDEN 
 
Para un sistema de primer orden con función de transferencia: 

 

 

 
Respuesta al impulso: 

 
Respuesta al escalón: 

 

 
 
6.3. RESPUESTA TRANSITORIA DE SISTEMAS DE SEGUNDO ORDEN 
 
Para un sistema de segundo orden con función de transferencia: 
 

 

 
Representando los polos complejos conjugados de G(z) según la figura: 

 
 
Respuesta al escalón: 

 

 
Características: 
 

- Tiempo de Subida:   

- Tiempo de Pico:   

- Sobreimpulso:   

- Tiempo de Establecimiento:   
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